— 2.1 Die BeSChrénkung des Zugangs zum Ingenieur'MOdus Anzeige Name Datenbereich Standard Display Name Datenbereich Standard
Digitaler Temperaturregler B ed | enunasan I eitU n Die Beziehung zwischen Ingenieur-Modus, Tastensperre, RUN / STOP wird unten FOF || Funktionsblock 08 [Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 08. NI ||Gesamtbetriebszeit | 0 bis 9999 Stunden
itialai H : Angezeigt/Einstellbar : Angezeigt @: Nicht angezeigt/Nicht einstellbar r ional- 0 bis 100 Sekunden . I J;|| Umgebungstempera- | _10 pis +100°C _—
[InltlalemSte"ung und BEdlenung] ©: AngozeigtEl - O: Angezeig 9ezel9 0020 Proportlo_nal Einstellung von 1 Sekunde oder weniger is méglich im Relaisausgang: 20 ’ LH%L tur Spitzenwert
Ingenieur- RUN/STOP uueu || zykluszeit g 9 9 Spannungspuls: 2 U_| | Monitor
Umschaltung genieu Ingenieur-Modus
STOP (STOP-L. leuchtet; — n
Alle Rechte vorbehalten, Copyright 2008, RKC INSTRUMENT INC. IMR02C09-G2 Modus RUN ( ampe ienshiet M || Minimale Ein/Aus | 0 bis 1000 ms 0 Tabelle 1: Eingangst
Diese Anleitung beschreibt die Funktionen und die Konfiguration, die im Ingenieur-Modus Foo © © I Zeit Code E" 9 : 9syP - Code - Bereichscode
eingestellt werden. Lesen Sie diese Anleitungen bitte sorgfaltig durch, um eine maximale Entsperrt FO1 bis FO9 * © © Ausgangslimiter Ausgangslimiter niedrig bis 105,0% 105.0 5 K'ngaf;%sg g‘;is e K‘f"gremhsw“e < E'[‘%%"g:gfmz L o
Leistungsféhigkeit zu gewahrleisten und ein ordnungsgemasses Funktionieren Ihres neuen F21 bis F91 o © (ausser FO1) L /G50 | _ . _ . T K [0.0658000°C K09, K10 18 K [328 bis #2501 F KA1, KAZ, KC7
Gerats sicherzustellen.Bewahren Sie die Bedienungsanleitung an einem, fir alle Benutzer 1,1 | Ausgangslimiter -5,0% bis Ausgangslimiter hoch -5.0 = — 5 = — 5
. ) o K - L FOO © © oLl NS e . . 2 K 200 bis +1372°C  [K01 to K06, K41 19 J 199.9 bis +550.0 °F  [JC8
jederzeit zuganglichen Platz auf. Fiir die Montage, Verdrahtung und grundlegenden Gesperrt -50 | | niedrig Austangslimiter hoch > Ausgangslimiter niedrig 3 J[199.9 bis +300.0 °C [J07 20 | J  |328bis +2192°F |JA1, JAZ, JBO
Tastenbedienung, siehe die separate Bedienungsanleitung fir RF100/RF400/RF900 (§ leuchtet) FO1 bis FO9 * © © CEH | |Auswahl der Anzeige| 0: Angezeigt 0 4 J_ |-200 bis +1200°C__ |JO1 to JOB, J15 21 T [-99.9b65 +3000°F _[TC8
[Installation/Verdrahtung] (IMR02CO08-[]). F21 bis F91 ° P 0000 | |des BlocksF08 1: Nicht angezeigt 5 T |-199.9 bis +300.0 °C [T02,703,T05 22 T 0.0 bis 600.0 °F TC7
n 6 T 0.0 bis +400.0°C  [T06 23 T -328 bis +752 °F TC9
7 ies i i i - -
Einige Einstellungsparameter im Parametriermodus sind gleich wie die Parameter in FO1 bis F09. Wenn der ‘FU g Bupticoscioctlol Dl it le @i P i AU inile 0, 8 S |0 bis 1769 °C S02 24 S [0bis 3216 °F SA2
1 . PROZEDU R ZU R BEDIEN UNG Einstellwert eines dieser Parameter geandert wird, dndert sich auch der Einstellwert des entsprechenden i 9 R |0bis 1769 °C R02 25 R [0 bis 3216 °F RA2
Parameters im anderen Modus. In Bezug auf die Parameter, die im verriegelten Zustand gendert werden PL | Pv-Bias -1999 (-199,9) bis +9999 (+999,9)°C [°F] 0(0.0) 10 E__[0bis 1000 °C E01, E02 26 E__[0bis 1832 °F EA1, EA2
. . N . . 0 ilt dies j 1] ie ni i i -| i 0oog 11 B 0 bis 1820 °C B01, B02 27 B 0 bis 3308 °F BA1, BA2
Wenn die Verdrahtung und die Installation abgeschlossen sind, um das Gerat zu koénnen, gilt dies jedoch nur fiir F oo Parameter, die nicht in der Einstellungssperre-Ebene gespert sind. 0ooo _ : 57 103 oo e 6 N Bena 5 = R SN . = o S
konfigurieren, die folgenden Verfahren befolgen. 2.2 Liste der Parameter im Ingenieur-Modus _dF | [PV Digital Fitter ) ! 13 | PLT_|0bis 1390°C AT, A02 29 | PLI [0bis 2534 °F AAT, AA2
- o ) ) ) . ) ) - — 14_|WeRe/26Re| O bis 2320 °C W01, W02 30 _|WeReM26Re] O bis 4208 °F WA4
Einschalten Um in den Ingenieur-Modus einzutreten, im Monitor-Modus die Tasten @ undgle|chzemg CF 9 | |Auswahl der Anzeige| 0: Angezeigt 0 15 | Pt100 |-199.9 bis +649.0 °C_|DO01 to D10 31 | Pt100 |-199.9 bis +900.0 °F |DA2 to DAY, DB2
langer als 4 Sekunden driicken. 0000 | |des Blocks FO9 1: Nicht angezeigt 16| JPt100 [-199.9 bis +649.0°C_[P01 to P10
i Konfiguration, die in der Bestellung angegeben sind, akzeptabel. - " Zustand fir Anzeige des F21 und danach: i Siehe "2.1 Die Beschrénkung des Zugangs zum Keinen Wert einstellen, der in der Eingangstyptabelle nicht beschrieben wird.
C;gkr:'dog:]’; Anzeige Name Datenbereich | Standard Ingenieur-Modus". - "128" muss in der Modusauswahl (keine Anzeige) [ModE]" eingestellt werden. Dies kann zu Fehlfunktionen fiihren.
- FOO Function block 00 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 00. + Einstellungssperre muss freigegeben werden. .
Die Konfiguration verandern [==N] Funktionsblock 21 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 21. @ Der Eingangstyp kann geandert werden.
Sperren Ebene 0 bis 10
Von RUN auf STOP-Modus Die SHIFT-Taste @5 fiir langer als 2 Sekunden driicken, um den Modu P l 0 Y] E bereich - - p—
umschalten von RUN auf STOP umzuschalten (STOP-Lampe: Leuchtet). 0| Alle Parameter sind einstellbar 6| Sperren Gruppe F06 bis FO9 gesperrt I NP | |Eingangsbereic 0 bis 16 [Siehe Tabelle 1] abhéngig vom | Tabelle 2: Alarmtyp [A Soliwert (SV) A Alarm-Soliwert ¥ Alarmhysterese |
1| Sperren Gruppe FO1 bis FO9 gesperrt 7| Sperren Gruppe FO7 bis F09 gesperrt I c i Mod"ellclode v Alarmiypoode Alarm Verhalten
Veréinderung der Funkfionen | iz Siehe 2. VERANDERUNG DER KONFIGURATION 2| Sperren Gruppe F02 bis FO9 gesperrt 8| Sperren Gruppe F08 bis F09 gesperrt P dF | | Dezimalkomma 0: Keine Nachkommastelle abhangig vom TN oo
(Ingenieur-Modus) (Ingenieur-Modus) 3| Sperren Gruppe FO03 bis F09 gesperrt 9 | Sperren Gruppe F09 gesperrt I 1: 1 Nachkommastelle Modellcode
F 4| Sperren Gruppe F04 bis FO9 gesperrt |10 Nicht benutzt 555 | |Burnout-Richtung 0: Messbereichstiberschreitung 0 1| A |Abweichung, hoch (Alarm Einstellung haher als 0.)
- K& Siehe 4. BEDIENUNGSABLAUFDIAGRAMM fiir RF100/RF400/RF900 5| Sperren Gruppe FO05 bis FO9 gesperrt I 0 1: Messbereichsunterschreitung ! OFF N oN oy
Sollwert (SV) einstellen Bedienungsanleitung [Installation/Verdrahtung]. Auswahl der Anzeige | 0: Alles anzeigen 0 [, 5 H| | Eingangsbereich Eingangsbereich (niedrig) bis maximaler Wert des Max.Wert des ) ) ) Low 4 A High
des Monitors 4: Ausgangsstellwerte (MV) Monitor [ (572 | [hoch ausgewahlten Bereich jeden Bereichs 1 | E |Abweichung, hoch mit Haltefunktion * Ao Einetol coraleo
Bedienungsparameter einstellen | K> Siehe 4 BEDIENUNGSABLAUFDIAGRAMM fir RF100/RF400/RF900 Fo— o+ Alles zeigen 5 PL 5L |Eingangsbereich Minimaler Wert des ausgewahiten Eingangsbereih bis Max.Wert des (Alarm '"SOSF:”Q "f”'ge’ i ')ON
(Parameter- Einstellungsmodus) Bedienungsanleitung [Installation/Verdrahtung]. ; 2: Datensperre Ein/Aus [nicht angezeigt] |L_-c§ | |niedrig Eingangsbereich (hoch) eden Bereichs 1 | Q |Abweichung, hoch mit Wieder-Haltefunktion * A A Pv
Anzeige des Modus | 4: Freigabe der Verriegelung [nicht angezeigt] 7 - i ich niedrig bis Ei i i i Fow Han
° > : | . 5! H¢| |Einstellungs- Einstellungsbereich niedrig bis Eingangsbereich hoch Eingangsbereich
(keine Anzeige) 8: RUN/STOP-Umschaltung durch Tastenbedienung ist 1372 | [1imiter hoch (hoch)
Welches Tuning? Startup-Ttuning(ST) dea!‘“"'en . == - — - - - - . 2 | B |Abweichung, niedrig (Alarm Einstellung héher als 0.)
elches Tuning? | 128: Parameters F21 und danach angezeigt. Gl [ /| |Einstellungs- Minimaler Werts des ausgewahiten Bereichs bis Eingangsbereich T OoN ) oFF
: i iedri ; : niedri
ST-Einstellung Den Wert des verzubergenden Parameters eingeben. IL_-cG0 | |timiter niedrig Eingangsbereich (hoch) (ricrig) tow Aa i
Autotuning (AT) (Parameter-Einstellungsmodus)| Um zwei oder mehrere Par_ameter zu verbergen, die Anzahl C/SDF’ PV-Anzeige-Blinken | 0: Blinken 0 2 F |Abweichung, niedrig mit Haltefunktion *
Siehe der Werte der Parameter einstellen 0 | |bei Fehler 1: kein Blinken (Alarm Einstellung weniger als 0.)
. Einstellungsbeispiel: I [}
3.3 Startup-Tuning (ST). Wenn ..138,. eingpestellt wird, wird der Parameter F30 Funktionsblock 30 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 30. 2 | R |Abweichung, niedrig mit Wieder-Haltefunktion* Low N Aﬁ A o H\ghPV
Von STOP auf RUN-Modus umschalten "Datensperre Ein/Aus" verborgen, und wird die Anzeige der
Die @ -Taste fiir langer als 2 Sekunden driicken, um den Modus von STOP auf RUN umzuschalten (Die Parameter "F21 und danach zeigen” mdglich. C 5 | |Ausgangszustand 0: Alarm wird deaktiviert (OFF). 0 3 | ¢ |Abweich hoch/niedri P
STOP-Lampe geht aus). Das Gerét startet die Regelung, sobald der Modus auf RUN umgeschaltet wurde. (= 5 RUN/STOP- 0: RUN 0 [ | [im STOP-Modus weichung, hoch/niedrig
] 0000 | |Einstellung 1: STOP (Die STOP-Lampe geht aus) SPCH || Auswahl des 0: STOP auf PV-Anzeige + STOP-Lampe (griin) leuchtet. 1
Die AT-L. blinki . . § - — - - | . 1: STOP auf SV-Anyeige + STOP-Lampe (griin) leuchtet. 3 | G |Abweich hoch/niedrig mit Haltefunktion
Von PID auf AT umschalten | Die ampe blinkt. Wahrend der Ausfiihrung des ST: FO |l Funktionsblock 01 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 01. | | | STOP-Anzeige . - weichung, hoch/niedrig mit Haltefunktion
! ; [ 2: STOP-Lampe (griin) leuchtet.
(Parameter-Einstellungsmodus) leuchtet die AT-Lampe.
- — — 4! Funktionsblock 41 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 41. ON 1% OFf {*1 ON
Di . 51| | soliwert (SV) Einstellungslimiter niedrig bis Einstellungslimiter hoch 0 3 | T |Abweichung, hoch/niedrig mit Wieder- * N — PV
. ie AT-Lampe geht aus. ) Die AT-Lampe nAAN 1 o Low High
AT fertig ST fertig geht aus |L_o000 05 1| | Alarmiyp 0 bis 13 [siehe Tabell2] abhéngig vom Haltefunktion
’ . . 11| |Auswahl der Anzeige | 0: Angezeigt 0 o Abweich hoch/niedri . Wenn die Alarmeinstellung auf einen
Nachdem das Autot (AT) abgeschl t, Nachdem das Startup-Tt ST) GED | 9 Modellcode weichung, hoch/niedrig . | X >
k:ﬁn dig‘gﬁfé. :Lﬁgr?]g?sgh J,iaed%?i.fﬁfje" s l a§§es§h’ﬂ,s§§n ist, Eé’m“d";';géeré’. automatisch 0000 | |des Blocks FO1 1: Nicht angezeigt - U' - — - - 5 X (Hoch/Niedrig, einzel einstellbar) negativen Wert eingestellt ist, wird es als
PID-Regelung zurlick. wieder auf e PID-Regelung zurick =] Funktionsblock 04 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 04. HHD I | | Alarm-Haltefunktion ? :zlr::f:':l:wec::rgltmwenn das Gerét g‘v‘g/:\ierrs:;tengr:i(r‘:;gs(:t\::\::t?: wenn abhéngig vom abso'“'e.r Wer.t beha.ndelt_'
Bedienung * ) FO4 unkfionsbloc ’ 0 eingeschaltetist, wenn von STOP auf  von STOP auf RUN um geschitet wird, Modellcode Abweichung, hoch/niedrig mit Haltefunktion Der Betrieb wird gleich wie oben angegeben.
g RUN um geschltet wird) wenn SV geéndert wird) 5 Y (Hoch/Niedrig, einzel einstellbar) *
* Wenn die optimalen PID-Parameter durch AT oder ST wegen der Eigenschaften der Anwendung nicht ,CH_ I| | Alarm-Sollwert <Angezeigt, wenn Alarmcode A bis T, VV oder W spezifiziert wird.> 50 (50.0) H’H I"E Alarmhysterese 0 bis Eingangsbereich 2(2.0)
berechnet werden kénnen, die PID-Parameter manuell einstellen. 0050 1| (ALm) Abweichungsverhalten: (-)Eingangsbereich bis (+)Eingangsbereich 2 Abweichung, hoch/niedrig mit Wieder-
= Istwert oder Sollwert: Gleich wie Eingangsbereich. 5 | Z |Haltefunktion (Hoch/Niedrig, einzel einstellbar) *
,E’ bo '] | Alarmausgang-Zu- 0: Alarmausgang wird nicht 2: ON bei Messbereichsunterschreitung; 0
N A I | Alarm-Sollwert 50 (50.0) A | | stand bei gezwungen, einzuschalten, wenn der ~ Keine akiion bei Messbereichs(iberschreitung
2 VERANDERUNG DER KON FIGURATION I . M d LOE ey [hoch] <Angezeigt, wenn Bestellcode U, X, Y oder Z spezifiziert wird> u - Burnout-Funktion aktiviert it 3: ON bei Messbereichsiiberschreitung 4+ | D |Band . * ON K OFF | oy,
. ( ngenleur' 0 us) | 5050 | [(ALM)[hoc (-)Eingangsmessbereich bis (+)Eingangsmessbereich. Eingangsbruch 1: ON bei Messberei oder Mess! ' Low DA A High
-FI' o Solwert 5 (500 ung; keine aktion bei 4: OFF bei Messbereichsiiberschreitung
| | Alarm-Soliwe -90 (-50. oder i i #: Wenn die Alarmeinstellung auf einen
LIt
-050 | | (ALM)[niedri dria e : negativen Wert eingestellt ist, wird es als
SFL,‘—-?,L_; ; )[hl : i] —— — - Xl ﬂ,, ﬁlﬁrma#/%gan‘g- B ?: gktivkieﬁ 0 6 | U |Band (Hoch/Niedrig, einzel einstellbar) abgoluter Wert beh%ndelt.
U uswal er Anzeige : Angezeig I viel eaklivie : Deaktiviert
& _m 0004 | |des Blocks F04 1: Nicht angezeigt EIRE - - n
) . ) Verzégerungstimer | 0 bis 600 Sekunden 0 9 | H |Prozess, hoch
Die Parameter im Ingenieur-Modus sollten entsprechend der verwendeten Anwendung ‘F[,'E,' ‘ Funktionsblock 05 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 05. ‘ - 57 OFF " ON
eingestellt werden, bevor andere den Betrieb betreffende Parameter eingestellt werden. FT L 1| |Alarm-Verriegelung | 0: Deakiviert (Verriegelung AUS) 0 Low A T
Wenn die Parameter im Ingenieur-Modus einmal richtig eingestellt wurden, braucht Autotuning (AT) 0: PID-Regelung 0 7 1: Aktiviert 9 | K |Prozess, hoch mit Haltefunktion *
diese Parameter in @hnlichen Verwendungen unter normalen Umsténden nicht wieder 1: Autotuning (AT) IES 1 || Funktionsblock 51 | Dies ist der erste Parameter im Funkiionsblock 51.
eingestellt zu werden. Wenn diese unnétigerweise geéndert werden, kénnte dies zu Startup-Tuning (ST) | 0: ST deaktivitiert 0 ) 10 | J |Prozess, niedrig
Stérungen oder Beschédigungen des Gerates kommen. 1: Einmal ausfiihren oG || Direki—/inverse— 0: Direkte Aktion abhéngig vom ON T OFF v
RKC ist nicht haftbar fiir Stérungen oder Beschadigungen des Gerates, die durch 2: Immer ausfiihren I | | Aktion 1: Inverse Aktion Modellcode o o Low A High
falsche Anderungen hervorgerufen wurden Auswahl des Blocks | 0: Angezeigt 0 i - 10| & |Prozess, niecrig it Haltefunktion
. FO05 (keine Anzeige) |1: Nicht angezeigt oHH: 5}'”/""\1‘)‘5""3'5‘8"33 0(0.0) bis 100 (100.0) °C [°F] 1(1.0)
! ocl
ie ei i ieur- i i i Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 06. - 7 |V [SV, hoch OFF * O
Die el_nzustellendg P_ararneter werdep mlnerhalb des Ingt_anleur Modus (im Funktionsblock Funktionsblock 06 D HL 1| | EinfAus-Hysteres 0 (0.0) bis 100 (100.0) °C [°F] 1(1.0) Low a A
F[I[] eingestuft. Die richtigen Werte fir die Anwendung einstellen. 1| | (niedrig)
N < Ei : ‘nheit: °C [0
FOO: In diesem Block kénnen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden; Auswahl der Anzeige/ Nicht-Anzeige nnﬁ | | Proportionalband (P) E%Jf)k.jbs'znEg"L%ingibfée?g],(E:EZ‘?:A';: 9[9;]9 °C F)) 30(30.0 ob o | |Auswahl des Ausgangs | 0: Ergebnis der Regelungsberechnung 0 8 | W [SV, niedrig H ON A:& OFF sy
(Monl?or—Modus und Modus-Umschaltung), Einstellung der Tastensperreebene, und Umschaltung des RUN/STOP im UuJy 8 \ . ’ 7 | | bei Bunout 1: Niedrigster Wert des Ausgangslimiters (Ausgang OFF) 9
Ingenieur-Modus. 0 (0,0): ON/OFF-Verhalten N .
FO1 bis FO9: I || integraizeit 1 bis 3600 Sekunde (0: PD-Verhalten) 240 di P || Dervativzet 0: Messwert-differenzial 0 i j e
: is ekunde (0: PD-Verhalten i . : - : S S
Die Parametereinstellungsmenti, die im Parametereinstellung-Modus angezeigt wird, kann ausgeblendet werden. E'E"';E (Nachstellzeit) (Vorhaltezeit) 1: Abweichung-differenzial Alarmbereich FAY,  NetinAam ) B/ Alarmbereich
F21 1o For: g || Derivativzeit 0) | 1 bis 3600 Sekunde (0: PI-Verhalten) 60 Auswan der 025 So (o e de Proporonaisztauf 0 m z 11 | 2 |Regelkreisbruchalarm (LBA) ** Low x PO
F21 bis F91 [Siehe 5.5 Funktionsblock 21 (F21) bis 91 (F91)] Parameter zum Konfigurieren dieses Gerats werden noen || Vorhatezeit ’ Proportionalzykluszeit ;I 8’§ssse§k'éfee§;) Parameton Enolelimgsmods sigestell st wie de egelkreisbruchalarm (LBA) . _ LBDSalwert
angezeigt. Um F21 und danach zu zugreifen, muss die Einstellungscode in FOO auf 128 eingestellt werden. - - o - s - 9 P ok - A Be! Erhohung: innerhalo Alarmberelch
HRLL] | Anti-Reset-Windup | 1 bis 100% des Proportionalbandes. 100 5 | [Funktionsblock 52 |Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 52.  BeiAbfall: ausserhalb Alarmbereich
@ 2 7100 | | (ARw) (0: Integralzeit ist immer AUS) B: ge! ES;"IT“"Q- ?“ssirhli'il‘*'a'?befe;fh
— el all: innerhai larmbereict
@ @ Pri Elinstellllmg des -3 bis +3 (0: Deaktiviert) 0 AT 1| AT-zyklus 0:1,5 Zyklen 0 Das Gerét stoppt, wenn FAIL auftrit
0000 | |Finetunings 0 1:2,5 Zyklen 13 | 3 |FAIL (FAIL-Ausgang [als "erregt” konfiguriert]: Relais Kontakt offen, wenn Fehler
SFOG Q“S‘glamlf’e;égze@e 0: Angezeigt 0 HIH | |AT-Hysteresezeit 0 bis 50 Sekunden 10 2
nnnn es Blocks - Ni i
0060 1 Nicht angezeigt I 12 | 4 |Monitor wihrend RUN Alarm ON bei RUN (Alarm OFF bei STOP)
nry i ies i i i r - 0: ST-Funktion wird aktiviert, wenn das Gert eingeschaltet wird.
FON Funktionsblock 07 Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 07. [=f é ST-Startzustand wenn das Gerdit von STOP auf RUN dbergetragen wid; oder wenn der 0
u Sollwert (SV) gedndert wird. * Akt | _Akti ii i | _Akti i
L || LBAZoit Regetven. | 0 bis 7200 Sekunden (0: Deakivier) 280 éesr;52:@?8;;:’,%“1::;:%3?;::‘ eingeschaltet ist, oder wenn das Halte-Aktion und Re-Halte-Aktion mussen in Alarm-Halte-Aktion (AHo1) eingesellt werden.
Zurick zum |40 || bruchalarmzeit [A”_Qez_e'gt’ wenn "2" fiir _E'e'Q"'SCOde spezifiziert wurde] 2: ST-Funktion wird aktiviert, wenn der Sollwert (SV) geéindert wird. Wenn die LBA-Zeit zu kurz ist oder wenn fiir LBA-Zeit das geregelte Objekt nicht geeignet ist, kann der
I 5| |LBA-Totband (LBD) | O bis Elngangsmefsl?e__relch N N 0 Fg | FumseTEee & ||BiEs e el are (e i e ek @, LBA Ein- und Ausschalten héufig wiederholen oder gar nicht eingeschaltet werden.
i@ Zu 0ooo [Angezeigt, wenn "2" fiir Ereigniscode spezifiziert wurde] : In solchem Fall, die LBA-Zeit etwas langer einstellen.
Uruck zu n &
h Fo9 3 CFO™T | | Auswahl der Anzeige | 0: Angezeigt 0 74T | [ROM-Version Die Softwareversion wird angezeigt R
E(u]auck zum ’Z:gquck zum 5600 || des Blocks Fo7 1: Nicht angezeigt u"l"lﬁ 9 g




2.3 Vorsichtsmassnahmen fiir Parametereinstellung
Wenn jeder den folgenden Parameter eingestellt wird, werden die entsprechenden Parameter entsprechend der
neuen Einstellung initialisiert oder automatisch konvertiert. Dann muss das Gerat wieder konfiguriert werden.

©: Parameter, die initialisiert werden (standard) ~ O: Parameter, die begrenzt wird

m Hinweiss bei Verwendung des Autotunings (AT)

e Wenn Stellausgang (MV) mit dem Ausgangslimiter begrenzt wird, kann die optimalen PID-Werte nicht mit
dem Autotuning berechnet werden. Wenn Temperatur wahrend der AT langsam aufsteigt oder absteigt (1°C
oder weniger pro Minute), kann die AT nicht normal enden. In solchem Fall, die PID-Werte manuell
einstellen. Manuelle Einstellung kann erforderlich sein, wenn der Sollwert um der Umgebungstemperatur

3. BETRIEBSBEZOGENE FUNKTIONEN

Fur die Vorsichtsmassnahmen und den grundlichen Prozedur vor der Bedienung, siehe die separate Bedienungs-
anleitung fiir RF100/RF400/RF900 [Installation/Verdrahtung] (IMR02C08-[]). Die Funktionen fiir Regelung werden
unten erklart.

3.1 RUN/STOP-Umschaltung

Es ist mdglich, zwischen Regelung-Start (RUN) und Regelung-Stop (STOP) umzuschalten.
RUN/STOP-Umschaltung kann durch Tastendruck oder mit der "RUN/STOP-Funktion im Ingenieur-Modus
ausgefiihrt werden. Diese beiden Funktionen werden miteinander verwandt. Zum Beispiel, wenn die Tasten
betéatigt werden, um von RUN zu STOP zu umschalten, wird die Einstellung der "RUN / STOP-Einstellung"
im Ingenieur Modus auch zu "STOP" geandert. Der Zustand des Gerats, wenn es zu STOP umgeschaltet
wird.

Zustand des Gerats bei Umschaltung auf STOP

Die STOP-Lampe leuchtet (griin). Zeigt das STOP-Symbol auf der SV- oder der PV-Anzeige
an. [Werkseinstellung: SV-Anzeige + STOP-Lampe]

Stop-Anzeige

Beim Ausgang des Zeitproportionaler Regelausgangs: Ausgang AUS

Regelausgang Beim Ausgang des kontinuierliche Regelausgangs: Unterhalb des niedrigen Ausgangslimiters.

Alarmausgang Ausgang abhangig vom "Ausgangszustand im STOP-Modus"

[Werkseinstellung: Ausgang AUS (Kontakt gedffnet)]

Autotuning (AT) Das AT wird abgebrochen (Die PID-Werte werden nicht erneuert).

Der Sollwert (SV) und der Parameter-Einstellungsmodus kénnen eingestellt werden

Parameter und die Modusumschaltung kann betétigt werden .

Zustand des Gerats bei Umschaltung auf RUN

Wenn das Gerat von STOP- auf RUN-Modus umgeschaltet wird, wird das Gerat die gleichen Verhalten wie
bei Netz EIN (Startup) durchfiihren. (Regelverhalten RUN, Start der Alarmbestimmung)

m RUN/STOP-Umschaltung durch die Tastenbedienung
<RUN-Modus (werkseitig)> <STOP-Modus>

PV/SV-Monitor B PV/SV-Monitor
= — [ 5
‘: e Lr L l_ [ Werkseinstellung:
‘j mnr !D SV-Anzeige + STOP-Lampe ]
tud (2 Sek.oder mehr) - ‘D
07 O [ - i oiov R

STOP:Lampe leuchtet

Durch die Tastenbedienung kann die Umschaltung zwischen RUN/STOP in
jedem Modus mdglich sein. Um die RUN/STOP-Umschaltung aufzufiihren,
im Funktionsblock FOO (RUN/STOP-Einstellung) einstellen.

m In der "RUN/STOP-Einstellung" die RUN/STOP-Umschaltung ausfiihren
e VVon RUN auf STOP Modus umschalten

Monitor-Modus Ingenieur-Modus

Geanderte Parameter oder in der Nahe der Hochstgrenze ist, die mit der Last erreichbar ist.
Parameter 2u Andern INP |PGdP|PGSH|PGSL| SLH | SLL | AS1 | oLH | oLL © \Wenn der manipulierte Ausgangswert durch die Einstellung des Ausgangslimiters begrenzt wird, konnen die
N optimalen PID-Werte nicht durch das AT berechnet werden.

Dezimalkomma (PGdP) ©
Eingangsmessbereich hoch (PGSH) © | O €] m Voraussetzungen fiir Starten des Autotunings (AT)
Eingangsmessbereich niedrig (PSL) © o o Das Autotuning (AT) starten, wenn alle der folgenden Zusténde erfiillt werden:
Einstellungslimiter hoch (SLH) © O O O PID-Regelun
Einstellungslimiter niedrig (SLL) © O O O O Betribszustand geling
Sollwert (SV) @ olo]o]o : RUN____ E—
Hysterese fir En/Aus Verhalten, hoch (oHH) © Pejlrameterelnstellung Ausgangslimiter (hoch) >= 0,1% : Ausgangslimiter (niedrig) =< 99,9%
Hysterese fiir Ein/Aus Verhalten, niedrig (oHL) [@) Eingangswertzustand Der Messwert (PV) wird nicht unter- oder tberschritten.
Proportionalband (P, - f
e ® g ©10 10 m Voraussetzungen fiir Abbrechen des Autotuning (AT)
Derivativzeit (D) ) Wenn das AT wegen der folgenden Bedingungen annulliert wird, wird der Regler sofort zur PID-Regelung
Anti-ResetWindup (ARW) o zuriickkehren. Die Werte werden nicht erneuert und bleiben gleich wie vor der AT-Ausfiihrung.
Finet_uﬂing (PTU) © Betriebszustand Wenn die PID / AT-Umschaltung auf PID-Regelung ausgefihrt wird.
PV-Bias (Pb) © o Wenn der RUN / STOP-Modus auf den STOP-Modus umgeschaltet wird.
PV-Digitalfilter (dF) © — -
LBA_Erkennungszet (LBA) ° Wenn der Sollwert (SV) geandert wird.
TBATotband (LBD) © e Parameteranderung Wenn der PV-Bias odlerlder PV—DlgltaIfllter .geandert wird.
Alarmsolwert (ALT, ALT) o 16 16 o) o) Wenn der Ausgangslimiterwert geandein wird. . -
Alarmhysterese (AH1) © o) © Eingangswertzustand | Wenn der Messwert (PV) unter- oder Uberschritten wird.
Alarmhaltefunktion (AHo1) © © AT-Ausfiihrungszeit Wenn das AT in 9 Stunden nach dem Start des ATs nicht endet.
Alarmverzgerung (ALT1) © © Stromausfall Wenn der Stromausfall langer als 20ms aufgetreten ist.
Ausgangslimiter hoch (oLH) o Gerétsfehler Wenn das Gerét sich im FAIL-Zustand befindet.
Ausgangslimiter niedrig (oLL) O

m Autotuning (AT) Starten/Stoppen

Das Autotuning kann von jedem Zustand gestartet werden; nachdem das Gerat eingeschaltet wurde,
wahrend des Temperaturaufstiegs, oder wahrend der Stabilitdt. Zu Einzelheiten, siehe die separate
Bedienungsanleitung fiir RF100/RF400/RF900 Bedienungsanleitung [Installation] (IMR02C08-[]).

Falls das Autotuning (AT) normal beendet wird, wird die LBA-Zeit automatisch auf zweimal grésseren
Wert als die Integral-Zeit eingestellt.

3.3 Startup-Tuning (ST)

Das Startup-Tuning (ST) ist eine Funktion, die durch die Antwort vom Prozess bei Startup, bei Umschaltung
von STOP auf RUN, und bei Anderung des Sollwerts automatisch die PID-Werte berechnet und setzt. Als
einfaches Autotuning kénnen in kiirzer Zeit ohne Stérung der Regelung des Prozess mit langsamer Antwort
die PID-Werte erhalten werden.

m Hinweiss bei Verwendung des Startup-Tunings (ST)

- Wenn ST bei Startup oder bei Umschaltung von STOP auf RUN verwendet wird, muss die Heizung
gleichzeitig mit dem Start des Tuning oder vor dem Start des Tunings eingeschaltet werden.

- Wenn das ST beginnt, muss die Temperaturdifferenz zwischen dem Istwert (PV) und dem Sollwert (SV)
zwei- oder mehrfach grosser als das Proportionalband sein.

- Wenn Stellausgang (MV) mit dem Ausgangslimiter begrenzt wird, kann die optimalen PID-Werte nicht
mit dem Startup-Tuning berechnet werden.

m Voraussetzungen fir Starten des Startup-Tunings (ST)

Das Startup-Tuning (ST) beginnen, wenn alle der folgenden Zustande erfiillt werden:

PID-Regelung

Betriebszustand RUN

ST wird auf ON eingestellt. (Einmal ausgefiihrt, Inmer ausgefiihrt)

Parameter-Einstellung — - -
Ausgangslimiter (hoch) >= 0,1% und Ausgangslimiter (niedrig) =< 99,9%

Eingangswert- Messbereich ist nicht Uberschritten / nicht unterschritten

Zustand Im Falle des STs bei der Sollwertdnderung muss der Messwert stabil sein.
;USEJBZQSWG’T- Der Ausgang wird beim Startup geandert und am Ausgangslimiter (hoch) oder
ustan

Ausgangslimiter (niedrig) gesattigt.

m Voraussetzungen fur Abbrechen des Startup-Tunings (ST)

Wenn das ST nach den folgenden Zustéanden abgebrochen wird, wird der Regler sofort zur PID-Regelung
zuriickkehren. Die PID-Werte bleiben gleich.

. Wenn das AT aktiviert ist.
Betriebszustand

Wenn der RUN / STOP-Modus in den STOP-Modus umgeschaltet wird.

Wenn ST auf 0 gesetzt ist (ST nicht verwendet)

Anderung der

Parameter Wenn das PV-Bias oder der PV-Digitalfilter geéndert wird.

Wenn der Ausgangslimiterwert gedndert wird.

Eingangswert-Zustand | Wenn der Messwert (PV) unter- oder tiberschritten wurde.

ST-Ausflihrungszeit Wenn das AT in 9 Stunden nach dem Start des ATs nicht endet.

Netzausfall Wenn der Stromausfall I&nger als 20ms aufgetreten ist.

[PV/SV-Monitor] Funktionsblock F00] [RUN/STOP-Einstellung]
I — TN —_ s
LI nrs _
anmn:
+ [N} l./»L'l U
O Do 4 Sekoder mehr O Ot [ (wermal) 0 Do OstorC )
0: RUN Blinken
Wenn die STOP-Einstellung
gespeichert wird ‘r." ’r." +—— F’ 4—'
[alnlnk i *
oy I
E Tor | Deou -
1: STOP Blinken

STOP-Lampe leuchtet
e \Von STOP auf RUN-Modus umschalten
1. Um den RUN/STOP-Einstellungsbirdschirm zu zeigen, die obigen Schritte befolgen.

2. Von STOP auf RUN-Modus umschalten. Wenn die RUN-Einstellung

gespeichert wird
I/ E E—amn [ l; —_— mr
IL s _ LI
el I slalolal
oy s [NINIVINTY -~
[ oW - - o7 Our wEOW - - o7 O ' Dwuw
Blinken 0: RUN Blinken

STOP- Lampe geht aus

3.2 Autotuning (AT) starten/stoppen

Die AT-Funktion misst automatisch den Prozess, rechnet und stellt die optimalen PID-Werte ein. Das AT kann
fiir die PID-Regelung (direkt-/inversverhalten) verwendet werden.

Geréatefehler Wenn das Gerét sich im FAIL-Zustand befindet.

m Einstellung des Startup-Tuning (ST)
Einstellungsbeispiel: Wenn das ST nur einmal bei einschalten des Gerats ausgefiihrt wird.
1. Den Start-Zustand prifen.
Erst sicherstellen, dass in der Einstellung der Startup-Tuning- Startbedingung im Funktionsblock F52 im
Engineering-Modus "bei Netz EIN" ausgewahlt wird. Werkseitige Einstellung: 0 (die ST wird aktiviert; beim
Startup; wenn von STOP auf RUN umgeschaltet wird; oder wenn der Sollwert (SV) geéndert wird.

@ Siehe 2. VERANDERUNG DER KONFIGURATION (Ingenieur-Modus).

2. Ausfiihrungszustand einstellen.

Parameter-Einstellungsmodus
[Sollwert (SV)]

Monitor-Modus

[PV/SV-Monitor] [Startup-Tuning (ST)]

a0 | ——>p — 1/ | —> 1
c'dr 5/« 37 L
E nr [xlnlaln] B
[N]N] [N LG D
T o To0w T oo Te0u O O e
(2 Sek.oder mehr) (Mehrmal) 0: ST off Blinken
N Der néchste Parameter wird angezeigt
Zuriick zum
Monitor-Modus Pa,- < E‘ ,’_ l <_I
L - —
nran e
% 030 6@ ook %
o7 o Tt O Ov e

(2 Sek.oder mehr) 1: Einmal ausfihren Blinken

Parameter-Einstellungsmodus

3. ST starten
Einmal das Gerat ausschalten, und wieder einschalten. Dann startet das ST automatisch. (Wahrend der
Ausfiihrung des ST leuchtet die AT-Lampe). Wenn das Rechnen und die Einstellung der PID-Werte
abgeschlossen werden, wird der Wert auf der ST-Anzeige automatisch auf "0" gesetzt. (Beim Abschluss des
ST geht die Lampe aus)
@ - Wenn die ST unterbrochen wurde, wird die Einstellung nicht auf "0: ST ungesetzt." Das ST wird wieder
gestartet, wenn der Restart-Zustand erfllt sind.

m - Wenn ST normal endet, wird die LBA-Zeit automatisch zweimal grosser als die Integralzeit eingestellt

3.4 Fine-Tuning
Mit dem Fine-Tuning kann das Regelverhalten der eingestellten PID-Regelung modifiziert werden. Das
Regelverhalten kann durch die Einstellung des Fine-Tuning (6 Ebene: -3 bis +3) im Parameter-Einstel-
lung-Modus schneller oder langsamer eingestellt werden. Die PID-Werte werden nicht geandert.

PID-Regelung
Schnellere Reaktion
Sollwert (SV) -
ollwe
L/ower {
~rsetting’
:?) \(Langsamere Reaktion

* Mit der Einstellung des positiven
Werts (+) wird das Verhalten
schneller.

* Mit der Einstellung des negativen
Werts (+) wird das Verhalten
langsamer.

Verschiedene Regelungsergebnisse wegen des Feintunings

m Einstellung des Fine-Tunings
Einstellungsbeispiel: Das Verhalten verlangsamen (bei Einstellung auf "-1")
Monitor-Modus Parameter-Einstellungsmodus

PV/SV-Monitor] Sollwert (SV)] [Fine-Tuning]
a0, | ——» V| —=—>[ Pril
[y l'__ T v T L
nr I—I ] l-l l-l "
Cuu UL N
O o7 T (2 Sek. oder anger) T O Tt (einige Mal) 3: z;in e e
Zuriick zum Der néchste Parameter wird angezeigt
Monitormodus ,’_ — ":I ’l _I 4—'
nran _nri %
0020 og il

o EE o7 o0 EEE

(2 Sek. oder langer)™

( Das Finetuning beginnt, wenn die Taste gedriickt wird. )

Blinken

Wenn die Einstellung des Finetunings auf "0: Nicht benutzen" zuriickeingestellt wird,
wird kein Korrekturbetrieb zu die Regelung angewendet.

3.5 Freibabe der Verriegelung

Die Ereignis-Verriegelung-Funktion, wenn der Messwert (PV) erst mal in den Alarmbereich eingetreten ist,
hélt den Ereignis-Zustand, auch wenn der Messwert (PV) aus dem Alarmberech austretet. Die Verriegelung
kann durch die Tastenbetatigung freigegeben werden.

Um die Verriegelungsfunktion zu aktivieren, ist es erforderlich, die Ereignis Verriegelung (EIL) auf "1:

Aktiviert" im Ingenieur-Modus einzustellen.

(Werkseinstellung: Verriegelung AUS)

IE" Siehe 2. VERANDERUNG DER KONFIGURATION (Ingenieur-Modus)

| Beispiel fir den Betrieb zur Freigabe der verriegelung |

Alarmtyp: Messwert (PV)

Abweichung, hoch
Alarmwert (ALM) Df-------------

Sollwert (SV) P

ohne Verriegelungsfunktion:

Alarmzustand OFF ON OFF
H ! s Verriegelung giltig.
t Nlch1 ausgeschaltet.
mit Verriegelungsfunktion: OFF | " ON OFF
Alarmzustand L L -
N ' '
Bildschirm fiir Freigabe der [ 11 7 ' L '
Verriegelung (ILR) 0ban ooor | T 0000

(?_.. _........ e

Betrieb zur Freigabe der verriegelung s
Freigabe ist ungiiltig 1
1 Ungiiltig, wenn der Messwert im Alarm ON Bereich ist.

2 Weil der Messwert im Alarm OFF Bereich ist, wird die Verriegelung freigegeben
und wird der Wert auf 0000 geworden.

m Freigabe der Verriegelung

Monitor-Modus

Freigabe ist giiltig 2

Modus-Umschaltung Modus-Umschaltung

PV/SV-Monitor] sperren; entsperren Verriegelung freigeben
] g > I T | —> 1o
T L Cn I LT,
:’ nr Inininly] anr 1
coug + (NN E]N] ULk 1 s
e T = T Gov ouow
Wenn die Einstellung der freigabe Blinken 1: Verriegelt Blinken
d jegelung gespeichert wird. ¥ __________
Zurtick zum er vertiegelung gespeichert wir : T I
Monitor-Modus Ny
+ (| A s TR i
[N eyu} ]

o7 o0 oo - - -

Leuchten Blinken 0: Verriegelung freigeben

3.6 Datensperre-Funktion

Die Datensperre-Funktion begrenzt den Zugang auf die Parameter, um versehentliche Anderungen zu
verhindern. Die Einstellung der Datensperre (Sperre/Entsperre) wird in Datensperre im Ingenieur-Modus
aktiviert/deaktiviert. Datensperre kann in der Sperrenebene im Ingenieur-Modus durchgefuhrt werden.

* Nur Parameter im P:

Parameter-Einstellungsmodus

m Datensperre Einstellung
Einstellungsbeispiel: Die Parameter von "Parametergruppe F06" bis "F09" sperren.

1. Datansperre-Ebene einstellen.

Monitor-Modus Einstellung der

Ingenieur-Modus

PV/SV- Monitor] (Funktionsblock FO0) Sperren Ebene
—_— l_ l 1 —_— |l )
cGr i acif
I'I norr -,
2ol + LU
O Ot EB»EI O Ot [ [ [T

(4 Sek. oder langer) 0: Alle Parameter einstellbar ~ Blinken

Der néchste Parameter wird angezeigt

fﬂkg::!:grrz:orzus NI +— | v <_I
IUI\H LOc iy,
mrnn I IaTe/=
Loy ooy R (sechsmal)
[ [ o ow [naeelt

. . 6: Parameter-Guppe  Blinken
2. Die Einstellung sperren FOB bis F09 sperren

Monitor-Modus Umschaltung des Modus Blinken

(Sperren/Entsperren) /

i/ | — [

I T 17/

[Ny AN Sy Sy
mrrn FIEIrT 1
-

* ULILILIS
Blinken 1: Gesperrt

(4 Sek. oder langer) o
0: Entsperrt

Sperren-Einstellung gespeichert
Zuriick zum - +
Monitormodus — 1/ 4_,

38 00

Leuchten

— >

07 O

“Gesperrt zeichen” wird

Blinken angezeigt

[@l Anderung der Datensperre Ebene kann wahrend des Sperre Zustands durchgefiihrt werden.

3.7 Einstellung des Modusbildschirms; Anzeigen/Nicht anzeigen

"Zeigen" oder "Nicht Anzeigen" kann dafiir ausgewahlt werden; Parametereinstellungs-Modus,
Monitor-Modus, und Modus-Umschaltung (Werkseinstellung: Alles zeigen). Diese kénnen im Ingenieur-
Modus ausgewahlt werden.

m Parameter-Einstellungsmodus ausblenden.
Einstellungsbeispiel: In diesem Beispiel wird Alarm-Sollwert (ALM) verborgt.

Monitor-Modus Ingenieur-Modus Ingenieur-Modus

[PV/SV-Monitor] (Funktionsblock 00) Funktionsblock F04)
0 | ————> I— ] l — (] '7'
c s % L o
nr
200 +
o0 0w [ (4 Sek. oder Iéinger) O Ot [ (ZWB\ma' drﬂcken) [ [
Auswahl des Block F04 (keine Anzeige)
— 4—0:'-l-l_l <—C,—I-H_I
il - IL Ll IL
o’ e
UL g 0ooy ¢
o0 Ow [RET oo o [ or oo [T
1: Keine Anzeige Blinken 0: Anzeige Blinken (zweimal driicken)

3E

Zuriick zum Monitor-Modus

Auch wenn verborgen, werden die Parameter des Parametriermodus in Ingenieurmodus angezeigt
(und die Einstellungen kénnen geéndert werden).

m Monitor-Modus-Bildschirm verbergen
Einstellungsbeispiel: In diesem Beispiel wird der Bildschirm des Ausgangsstellwerts (MV) verborgt.
Auswahl des Monitors

Monitor-Modus Ingenieur-Modus

PV/SV-Monitor] (Funktionsblock 00) (keine Anzeige)
0 | —— |17 —_— M
E;:FE L anu
n nn
L U + LIl u I__{\,
T Te0u (4 Sek oderanger)  °' " To0w (zweimal driicken) o o v\:s'mw .
0: Alles angezeigt Blinken
Zuriick zum Der nachste Parameter wird angezeigt
Monitormodus “€—=—<——=" |} — M _ M 4—'
u’u’iL. F1giIN
+ M laln VR
LIl LI s (viermal driicken)
T On Tre0u = - O o To0u = -

Blinken
4: Anzeige des MV Monitors (keine Anzeige)

m Modus-Umschaltungsbirdschirm verbergen

Einstellungsbeispiel: In diesem Beispiel wird der Birdschirm fiir die Freigabe der Verriegelung verborgt.

Blinken

Auswahl des Modus
(keine Anzeige)

Monitor-Modus
[PV/SV-Monitor]

Ingenieur-Modus
Funktionsblock 00

B T odE
g A l I ,_.
mnr
Lig + 0og u-\
T Te0 - T o e o7 o To0w
(4 Sek. oder langer) 0: Alles angezeigt Blinken
. Der néchste Parameter wird angezeigt
Zurlick zum
; ——[ 0,/C|*=M;dE <—|
Monitormodus | ogc
+ nomn, I Ie TR
[mj ] U U [N u]k) R (viermal driicken)
T On o0 T o To0w
Blinken 4 Verriegelung freigeben ~ Blinken

(keine Anzeige)

Modbus ist eine eingetragene Marke von Schneider Electric.
In dieser Anleitung verwendete Firmennamen und Produktbezeichnungen sind
entweder Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Firmen.

1. Ausgabe: APR. 2008
3. Ausgabe: JUL.2008

Datensperren-Einstellung (Aktivierung) muss in der Datensperre-Ebene im Ingenieur-Modus
durchgefiihrt werden.
(Werkseinstellung: Datensperre Funktion AUS [Alle Parameter kdnnen eingestellt werden])

@ Siehe 2. VERANDERUNG DER KONFIGURATION (Ingenieur-Modus)
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