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FB Série Hochleistunessteuerung

Digitale
Hochleistungssteuerung

1/4 DIN Grof3e

FB900

Bei den Modellen der FB Serie handelt es
sich um Hochleistungssteuerungen mit einer
noch weiter entwickelten Brilliant II PID, au-
tomatischer Abstimmung, fortschrittlicher Ab-
stimmung, wéhlbarer Taktzeiten von
0,05/0,1/0,25 Sekonden und einer Genauig-
keit von 0,1 %, die in einem kurzen, tiefen
Gehéuse untergebracht sind.

V%tig\keit und leichte Wartung bei einer Tiefe von 60 mm

1 Tafelplatz sparend: 60 mm Tiefe 2 Leichte Wartung
Die Modellen der FB Serie sind durch eine sehr kurze Tiefe der 1/8 oder ~ Die Einbaueinheiten der FB Serie konnen von der Vorderseite her ent-
1/4 DIN groBen Steuerungen gekennzeichnet. Die Serie wurde mit Be- fernt werden.

Einfahrbarer Entriegelungsstab

festigungshalterungen entworfen, die eine engstehende horizontale
Montage von bis zu sechs Geréaten erméglicht.

-

3 Wasser-/Staubdicht

NEMA4X und IP66 bietenWasser- und Staubfestigkeit fir extreme Um-
weltbedingungen.

4 Zahlreiche Ein- und Ausgénge

ANSI, MODBUS Ubertragung
Zwischensteuerung Ubertragung
Bis zu 2 Punkten

. - WIN UCT (Binselungs-/Uberwachungsgers]
Universaleingang Kommunikation

Thermopaar » RTD Gleichspannung Bis zu 4 Punkten

 GS Gleichstrom o
' Digitaler Ausgang
Bis zu 7 Punkten
Ausgang fiir analog
Neu%bertragung

Digitaler Eingang
Heizungs-/Kiihlersteuerung

Proportionale Positionssteuerung
ohne FBR

RKC’s herkémmliche
Temperatursteuerung
(REX-F900)

ey

100 mm

Ferngesteuerte
Einstellungseingang

e, BT |0 [ ecbebey

/7 ¥V N

j Motorgetriebener Vorschub
PFF Eingang

Laderkommunikation




Einmfortgeschrittene Brilliant IT PID mit verstirkter Selbstabstimmung

Brilliant 11 PID-Steuerung

1 wahibarer PID-Steuerungsalgorithmus

Der PID-Steuerungsalgorithmus ist bei der FB Serie wéhlbar, um so fiir die ver-
schiedenen Anwendungen die groBtmégliche Steuerungsprézision zu erreichen.
Auf PV basierende PID : fiir die Steuerung fester Stellwerte geeignet (Werksein-
stellung)

Auf Abweichung basierende PID : Fiir Anstiegssteuerung unter Verwendung von
Anstieg-bis-Einstellwert Funktionen und Kaskadensteuerung geeignet.

Unter 50 ms, 100 ms und 250 ms wahlbare
2 Samplingzeit.

Auf PV-Ableitungen basierende PID-Steuerung | | Auf Abweichung basierende

PID-Steuerung

Nachuntersuchung

[Ubersteuerung ] ; i

Optimal fur
konventionelle
Festwertsteuerung
angepasst

SV

Optimal fiir konventionelle || ... K5 >~
Festwertsteuerung angepasst \ PV

Die wahlbare Samplingzeit macht die Modelle der FB Serie geeignet fir beliebige
Anwendungen, angefangen von eine schnelles Ansprechverhalten erfordernde
Druckregelungen bis hin zu die héchstmégliche Aufldsung erfordernde Prézisions-
steuerungen. Zur Verfiigung stehen 100 ms (Werkseinstellung), die gewéhnlich fiir
die meisten Standardanwendungen geeignet ist, 50 ms flir Anwendungen mit
schnellem Ansprechverhalten, und 250 ms fir hohe Auflésung erfordernde Prézisi-
onssteuerungen. Die PID Parameters kdnnen jeweils in 1/1,0 Einheiten eingestellt
werden und erlauben somit eine schnelle und genau Steuerung. Die Anstieg-bis-
Endpunkt und Ausgangsanderungsbegrenzeungsfunktionen kdnnen jeweils fur
AUF und AB gewahlt werden, so dass auch Spezialheizungen genau gesteuert
werden konnen.

3 Fortschriticher Heizungs-/Kiihler PID-Algorithmus mit Unterlaufunterdriickung

Der fortschrittliche Heizungs-/Kiihler PID-Algorithmus ergibt mit Hilfe der Unterlau-
funterdriickung (Undershoot Suppression =USS) Funktion eine stabile Steuerung
und bietet unabhangige P-I-D Einstellungen fiir sowohl Heizungen wie auch Kuhler,
die auch fur Anwendungen mit starkem Kuhlzuwachs wirksam sind. Die Wahl der
Steuerantwortart ist wahlbar, um eine Ubersteuerung bei Anlauf und Stérungen
durch externe Einfliisse zu vermeiden. Die Modelle der FB Serie bieten auBerdem
einen PID-Steuerungsalgorithmus fiir Wasser- und Luftkiihlung.

4 Konfigurierbare Steuerungsart

Die Steuerungsart ist unter Heizung, Kihlung, Heizung/Kuhlung sowie Positions-
proportionierung konfigurierbar.

Automatische Abstimmung

1 Automatische Abstimmung um die optimalen PID Parameters zu bestimmen

Der verbesserter Automatische Abstimmungsalrogithmus berechnet die optimalen
PID Parameter. Fir Heizung/Kuhlung Steuerung, PID Parameter fiir beide Seiten
(Heizung und Kiihler) werden berechnet.

Anlaufabstimmung um die Zeit firr die automatische
2 Abstimmung zu beseitigen

Anlaufabstimmung macht die bei konventioneller automatischer Abstimmung erfor-
derliche Zeit tiberfliissig, da diese die optimalen PID-Werte je nach Temperaturcha-
racteristiken beim Anlauf berechnet. Dies ist besonders bei Anwendungen nitzlich,
bei denen eine konventionelle automatische Abstimmung sehr viel Zeit in Anspruch
nimmt. Die zeitliche Abstimmung der Einschaltung der automatischen Abstimmung
kann unter Einschaltung, Anderung der Einstellwerte und Einschalt/Wertédnderung
gewdhlt werden. Diese kann auBerdem auch auf "einmalig" oder "sténdig ein" ein-
gestellt werden.

* Die Anlaufabstimmung ist verfugbar fiir Heizung/Kihlung PID-Steuerungsarten.

* Glltigkeit/Ungultigkeit der Anlaufabstimmungsfunktion kann ebenfalls eingestellt werden.

* Die Stromversorgung der Heizung muss gleichzeitig mit oder noch vor Einschalten der
Temperatursteuerung eingeschaltet werden.

* Wenn die Anlaufabstimmung nicht an Hand der Charakteristiken der Anwendung die
geeigneten PID-Werte berechnet, die Funktion der automatischen Abstimmung verwenden.

Obere und untere Werte fiir den Ausgang Begrenzer fiir die
3 automatische Abstimmung

Obere und untere Werte flir den Ausgang Begrenzer fir die automatische Abstim-
mung ermdglichen, die automatische Abstimmung in Verbindung mit allen Anwen-
dungen einzusetzen, bei denen der Ausgang in einem begrenzten Bereich liegen
muss, selbst bei der automatischen Abstimmung. Die Oberen und unteren Werte
sind getrennt einstellbar.

250 ms Sampling Steuergerat
— T T T T T (C)—T—TT T T T T T

(C) T

Steuerung der Antwortparameter USS (Under Shoot Suppression) Zuwachs

v

USS Zuwachs:
klein

USS Zuwachs:
groR}
* USS Einstellbereich: 0,000 bis 1,000

Wird nur beim Einschalten Ausfiihrung nur bei Ausfiihrung nur bei Einschalten der
ausgefiihrt SV-Anderung Stromversorgung und SV-Anderung
Sv2 "
sV - sv2 Abstlr?énlﬁr)lg ON
Absfi ON SV1 -

Abstimmung ON > ‘Tén\ﬁ?g A

EN SV-And
Abstimmung ON gancening

SV1 A EN)
SV-Anderung
Stromversorgung ON (EIN) Stromversorgung ON (EIN)

AT funktioniert nur, wenn der Begrenzer ausgeschaltet ist. AT funktioniert nur, wenn der Begrenzer eingeschaltet ist.

PV
sV SV
Ausgang 100% Ausgang 100%
AT Ausgan
Begrenzer: hoch | H
AT Ausgang
Begrenzer:niedrig _—§ —
Ausgang 0% Ausgang 0%
AT ON (EIN) AT ON (EIN)




Ben{@qf\reundliche Tastenbedienung und Anzeig

] Direktfunktionstasten

Drei Direktfunktionstasten erméglichen eine Bedienung auf Knopfdruck von héufig verwendeten Funktionen, wie zum Beispiel die Wahl zwischen Auto/Manual, Anzeigedurchlauf
der Uberwachung und Wahl des Speicherbereichs. Die Tasten kdnnen auBerdem auch als RUN/STOP, Fernbedienung/Lokal und Auto/Manual-Tasten konfiguriert werden.

Durch Druck auf die MODEWahltaste fiir 2 Sekunden
ermdglicht die gleiche Wahl der Betriebsart, wie sie auch
beim konventionellen REX-F900/F400 méglich war.

Auto 4 Manual

Wahldes |
Speicherbereichs

Wahl der Anzeigeart

Wahl des Speicherbereichs
Wabhl der Anzeigeart

Auto / Manual

Auto / Manual

RUN/STOP

* Kann auf jede beliebige der folgenden Betriebsarten eingestellt werden.

RUN/STOP
Fernbedienung/Lokal
Auto / Manual

(Es ist auch méglich, die Tastenfunktion fiir die Direktwahl auszuschalten.)

2 GroBformatige, kristallklare 5-stellige Digitalanzeige

Die Modelle der FB Serie sind durch eine leicht leserliche 20 mm hohe, 5-digitale Anzeige gekennzeichnet,
die Werte zwischen -19999 und 19999 anzeigen kann. (Der Anzeigebereich variiert je nach Eingangsart.)

3 Balkengraphanzeige

Die Balkengraphanzeige auf der Vordertafel kann Steuerausgangswerte anzei-
gen (Werkseinstellung), Abweichungen zwischen SV und PV, gemessene Werte,
oder CT1/CT2 Eingangswerte. Die FB900 Balkengraphanzeige hat eine
Auflésung von 20 LED Segmenten und beim FB400 gibt es 10 LED Segmente.

Ausgangsstellwert Abweichung
0% 100% -10°C 0°C +10°C

* Auflésung kann eingestellt werden.

4 Rezeptfunktion (Multispeicherbereich)

Die Modelle der FB Serie haben eine Multispeicherbereichfunktion, welche die Speicherung von bis zu 8 Satzen von
Steuerparametern erlaubt. Die einzelnen Parameter in einem Speicherbereich kdnnen geandert werden, indem die
Speicherbereichnummer mit Hilfe einer Tastenbedienung gewéhit wird, durch DI, oder telekommunikativ.

4 p—————-=
———

5 Programmierte Anstiegs-/Ausgleichsteuerung

K
|

Proportionalband
Heizung und Kiihler,
Integriert Zeit
(Heizung und Kuhler)

-

(N Verkniipfungsbereichnummer, )/

Integriert Zeit
(Heizung und Kiihler)
Ableitungsband
Heizung und Kiihler;

J

szl Bis zu 16-Segment Anstiegs-/Ausgleichsteuerungen stehen tiber die Multispeicher-
Einstellwert bereichfunktion zur Verfligung (Bereichsausggleichzeit, Verknipfungsbereichnum-
LBA Zeit mer, Anstieg-bis-Einstellwert AUF und AB).
Einstellwert
i [ LBA tote Zone
LBA Zeit I;BA t?te IZbonj Nummer des verkniipften Bereichs
LBA lole Zone

AREA SV it

1,

Apleitngsband ([ Steuerantwort
Heizung u%d Kihler Steuerantwort i
Uberlappung/totes Band i i -
Steuerantwort . oy = Anstieg-bis-Einstellwert (AUF) ¢ P'.e ﬁbgelalljfeme Zte'& d:r: Bef der
Uberlappung/totes Band . Manuelle Neueinstellung eichsausgleichzeit kann aut de
T Vordertafel angezeigt werden.
Manuelle Neueinstellung 1 1
Bereichsausgleichzeit
Bereichsausgleichzeit (N Verkniipfungsbereichnummer M

(Schritt1) * (Schritt2) * (Schritt3)* (Schritt4)' (Schritt5) (Schritt6)' (Schritt7) *  (Schritt 8)



Temperaturgleichformigkeit und Stabilitii

1 Temperaturgleichférmigkeit bei Anstieg

Der automatische Temperaturanstieg mit Lernfunktion erzielt beim Anstieg eine [wern die automatisone Aufheizung nicht eingestell st

Temperaturgleichférmigkeit, ohne teilweise thermische Expansion, selbst wenn CHA

dabei mehrere Steuergeréte der FB Serie miteinander verbunden sind. Die Zwi- B

schensteuerung Kommunikation iber den COM Anschluss 2 dient dazu, Infor- CD _

mlationen zwigcheﬂn den einzelnen Steuerger._éiten zu sen_den und_ zu empfangen. Eiﬂilgﬁiﬁiﬂ - %&
Die Lernfunktion Uberwacht und bewertet beim Anlauf die Aufheizung unter den e A ‘ y
verschiedenen Kanalen. AnschlieBend berechnet die Funktion die Anstiegsrate \ el

fiir jeden einzelnen Kanal, um sicherzustellen, dass alle Heizungen der gleichen Alle Kanéle Aufheizung

Termperaturanstiegskurve fiir den Kanal mit der langsten Zeit bis zum Erreichen gbgeschiossen

des Einstellwertes folgen. Auf diese Weise kdnnen bis zu 32 Steuergerate mit
16 Gruppen konfiguriert werden.

* Die automatische Aufheizfunktion steht bei den Modellen mit Heizung/Kuhler
PID-Steuerung nicht zur Verfligung.

Wenn die automatische Aufheizung eingestellt ist.

Gruppe 1 RS-485 Gruppe 16

Zeit

( stat ) Alle Kanale Aufheizung

abgeschlossen

{ CHA CHB CHGC CHD

2 Motorgetriebener Vorschub (Optional)

Die Funktion fiir den motorgetriebenen Vorschub iberwacht mit Hilfe eines spe- —

ziellen Transformators sténdig die elekirische Belastung. Daraufhin wird dann | Funktion fir den ADAEEE

der Steuerausgang relativ zu den Schwankungen in der Stromversorgung ein- | Motorgetriebenen Vorschub PFF Korrektr
— ===

gestellt, um auf diese Weise plétzliche Anderungen im Belastungsausgang zu { PFF Eingang)

den elektrischen Heizelementen zu vermeiden. &
Spezieller erausgang
Transformator -

_I

MV

Thynstorelnhelt

Verstiirkte i Isolierung, bleifreie PCBs, geringer Stromverbrauch

1 Verstarkte Isolierung der Schaltungen der Stromversorgung

Die Stromversorgungsschaltungen der Modelle der FB Serie sind mit einer verstarkten Isolierung entworfen worden. Dies spart Kosten, indem grundlegende Isolierungen auf
der Anlagenseite eingespart werden kénnen.

< Anforderungen an die Sicherheitsnormen fiir elekirische Anlagen >

Die Sicherheitsnormen fiir elektrische Anlagen (IEC 61010-1 and JISC 1010-1) erfordern, dass auf der Sekundarseite der Anlage, welche vom Bediener berlhrt werden kann,
entweder doppelte oder verstarkte Isolierungen vorgesehen sind, um elekirische Schldge durch Hochspannung zu verhindern®.

* Eine Isolierung, welche das Personal vor elektrischen Schldgen schiitzt und einer doppelten oder hdherwertigen Isolierung entspricht, wird "verstarkte Isolierung" genannt.

2 Bleifreies Design in Ubereinstimmung mit den EU Regelungen

Die Modelle der FB Serie verwenden bleifreie PCBs in Ubereinstimmung mit den EU Regelungen®.
* Die WEEE Regelung (Waste Electrons/Electrical Equipment Directive) und die RoHS Regelung (Directive of Restricting the use of Harmful Materials for Electrical Products)

3 Geringer Stromverbrauch, geringer Hitzeentwicklung

Der Stromverbrauch betragt 30% weniger als beim entsprechenden Modell RKC REX-F900. Die Einsparung betragt 5 VA pro Steuergerat bei 240 V WS. Diese Modelle erzeu-
gen auch weniger Warme und tragen auf diese Weise dazu bei, die Temperatur im Steuerpult gering zu halten.




Ein aﬂw/Aufstellung und Dateniiberwachung iiber einen Standard Datenanschluss

1 Kommuniziert Gber einen USB-Anschluss mit einem PC.

geliefert) um unter Windows2000/XP Uber einen USB-Anschluss den Anschluss an
einen Computer zu erméglichen. Der Standardanschluss erlaubt, die Aufstellung
und die Datenprotokollierung Uber den Computer zu verwalten. Dabei werden die
Modelle der FB Serie auf dem Computer als angeschlossene Geréte erkannt.

Die Modelle der FB Serie haben einen Ladeanschluss (aus Standardausstattung G

ie "Win-UCI" Software fir Setup & Datenprotokollierung ist frei erhéltlich. Dazu brauchen Sie nur
"Win-UCI" von der RKC Webseite fiir Instrumente herunterzuladen. (www.rkcinst.com).

Einfache Dateniiberwachung/Eintragung mit Win-UCI.

Die Win-UCI Software kann bis zu maximal 8.000 Datenposten speichern. Die Daten - - e
kdnnen auch als elektronische Datei im CSV Format exportiert werden. Die Software e 2‘ . " -
verfligt tber eine Trendgraphfunktion und eine Funktion zur Dateniiberwachung. oy A‘ = | i =3
3 B
Konverter . @ I'-_' J— — "-E" -: T
_ msass - " o e T ST

- Konverter = q -

Bis zu 31
Einheiten

Bildschirm zu Temperaturiiberwachung
« Sie kénnen den Hintergrund mit lhrem

X . . eigenen Bild (Bitmap Format)
Einfaches Setup mit Win-UCI J—\L-M . .+ personlich gestalten.
Verwenden Sie die Win-UCI, die Einstellungen fiir das Steusrgerat und der einzelnen Parame- Bildschirm fir die Datenprotokollierung
ter kann tiber den Computer vorgenommen werden. Die Parametereinstellungen kénnen dann und den Trendgraph = -
im PC gespeichert werden, wodurch es sehr einfach wird, die gleichen Parametereinstellun- REE| === ===| i m| (=11
gen zu kopieren und auf andere Steuergerate der FB Serie zu Ubertragen. Sinaetsies - ISImtISoL] D Fhtoel | St | S | P | St
* Das Instrument muss mit der fiir die gewahiten Funktionen erforderlichen Hardware ausgestattet sein. . s st
Beim Setup ist kein Netzkabel erforderlich. e e Eoe
Bei der Einstellung der Modelle der FB Serie Giber den Ladeanschluss kann die ——
Stromversorgung bei Bedarf (iber den USB-Anschluss vom Computer bereitge- r—— A
stellt werden. Einfach nur das Kabel an die Modelle der FB Serie anschlieBen i —— |-
und schon kann mit der Einstellung begonnen werden. == T —

Heraufladen

Bildschirm fur die Dateneinstellung

A

»

Herunterladen
USB-Anschluss

Ladeanschluss .
(als Standardausstattung geliefert)

Kommuniktionkonverter

(Einheit : mm) i N
Anschluss (Phoenix Kontakt)
(in der Konverterausstattung enthalten)

Kommuniktionkonverter : COM-K

Laderkommunikation Hﬂ

Kabelldnge : 1,5 m

RS-422A/485

ﬁ [ uss

Kabellange : 1 m

\- /

2 Konvertierfunktion fir raschere Datenaktualisierung

Mit Hilfg e!ne_r Modbus Verbindung kt_')nnen bis zu 16 Ubgrtragungsparameter / 0000 [PV Monitor \ "Seven Parameter von 0XX0"
in kontinuierliche Adressen konvertiert werden, um die schnellstmégliche 0001 | CT1 Monitor
Ubertragung zu gewéhrleisten. Die Konvertierung wird tiber das Win-UCI kon- ooo2 [P CT2 Monitor PV Monitor
figuriert. 0003 [MSVIMontion SV Monitor
H Ereignismonitor
Proportionalband
| Integriert Zeit

Differentialzeit
RUN/STOP Status

0XX0 | PV Monitor
0XX1 | SV Monitor
0XX2 | Ereignismonitor
. . " XX3 | Proportionalband
Konvertierbereich fir den Benutzer _(@z% Sxxi |mepgrien Zeit
(Bis zu 16 Parameter) 0XXS5 | Differentialzeit
0XX6 | RUN/STOP Status

- J




Zwischensteuerung Kommunikation
Gruppe 2 (RS-485) Gruppe 16

Gruppe 1

3 Zwischensteuerung Ubertragung

i Biszud |
i Einheiten

Die Modelle der FB Serie sind mit einem zweiten Kommunikationanschluss
(COM2) fiir die Kommunikation zwischen den Steuergeréten ausgestattet. Dieser
gewdhrleistet eine prazisere Kaskadensteuerung und Funksteuerung, indem Da-
ten Gber ein digitales Ubertragungskabel gesandt werden, wahrend konventionelle :
Kaskadensteuerungen Daten an nachgeschaltete Steuergeréte als analoge Signa-
le mit einer geringeren Auflésung schicken.

Automatische Aufheizung mit Lernfunktion

Gruppe 1

Automatische Aufheizung mit Lernfunktion erzielt ohne
teilweise thermale Expansion bei Anstieg eine Tempera- :
turgleichformigkeit, selbst wenn mehrere Steuergeréte |

der FB Serie zusammengeschaltet sind.

* Bis zu 32 Steuergerate in 16 Gruppen kdnnen konfiguriert werden. CHA CHB

* Die automatische Aufheizfunktion steht bei den Modellen mit
Heizung/Kihler PID-Steuerung nicht zur Verfiigung.

Einstellung des Temperaturverhéltnisses

CHC

CHA<B «CeD

CHD ( start ) (CAbschiuss der Aufheizung )

(@)

Wenn der im Hauptsteuergerat eingestellt ;™ [
Steuerwert geandert wird, werden die ent- | :
sprechendenWerte in den nachgeschalteten |
Steuergeraten ebenfalls an Hand der Haut- :
gerét vorgegebenen Verhaltnisse gedndert.

Hauptgerat

Nebengerat

Kaskadensteuerung

verzdgerung zwischen der Hitzequelle und
dem Steuerpunkt vorliegt. Ein Maximum von :
bis zu 30 Nebengeréten kann an das Haupt-
gerat angeschlossen werden.

* Bis zu 32 Steuergerate in 16 Gruppen kénnen
konfiguriert werden.

Gruppen RUN/STOP Funktion

Wenn der RUN/STOP Betrieb in einem Steuergerét in der
Gruppe umgeschaltet wird, wird die in den anderen Steuer-
geraten in dieser Gruppe eingestellte Betriebsart ebenfalls au-
tomatisch umgeschaltet.

* Bis zu 32 Steuergeréte in 16 Gruppen kénnen konfiguriert werden.

Hauptgerat Nebengerat

Gruppe 1 Gruppe 1

(Hinweis)
Die durch die Kommunikation mit der Zwischensteuerung auftretende Zeitverschiebung zwischen den Steuergeraten betrégt (max. 70 ms) x (Zahl der angeschlossenen Steuergerate).

Bitte beachten Sie die durch Kommunikation mit der Zwischensteuerung auftretende Zeitverschiebung zwischen den Steuergeréten bei der Steuerung von Prozessen, bei denen sehr
rasch Anderungen auftreten.

4 Vernetzung in einem offen Netzwerk

Die Modelle der FB Serie kénnen im Rahmen verschiedener offener Netzwerke wie zum Beispiel PROFIBUS, DeviceNet, CC-Link, und Ethernet (iber ein
Ubergang miteinander verbunden werden. Die Modelle der FB Serie werden mit einem Ubergang mit der MAPMAN Funktion geliefert. Die MAPMAN Funktion
erfordert keine PLC Programmierung und schreibt die Prozessdaten automatische in das PLC Register ein und aktualisiert die Parameter kontinuierlich.

* Bleifreies Design entsprechend : wird in Kiirze angeboten werden.
( CC-Link ’ ‘ DeviceNet ’ < PROFIBUS ’ ‘ Ethernet

* wird in Kiirze angeboten
werden

/~ ccLink

Kommunikationkonverter

DeviceNet
Kommunikationkonverter

PROFIBUS
Kommunikationkonverter

Ethernet
Kommunikationkonverter

RS-485

COM-JH

COM—JG COM—JL
el
MODBUS -
Protokoll / UbertragungsProtokoll \
Konverter
Mitsubishi
MELSEC Serie
MAPMAN
el
Programmirei
Omron
SYSMAC Serie
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Technische Daten,

( m

Eingang « Universaleingang
a) Temperatur, Strom, Niederspannung Eingangsgruppe
Thermopaar: K, J, E, T, R, S, B, N (JIS/IEC)
PLII (NBS), W5Re/W26Re (ASTM) U, L (DIN)
RTD : Pt100 (JIS/IEC), JPt100 (JIS)
« 3-adriges System
Niederspannung (Eingangsimpedanz : Mehr als 1MQ)
0 bis 1V GS, 0 bis 100 mV, 0 bis 10 mV GS
-100 bis +100 mV GS, -10 bis +10 mV GS
Strom (Eingangsimpedanz : 1MQ)
4 bis 20 mA, 0 bis 20 mA
b) Gruppe hoher Eingangsspannung
Hochspannung (Eingangsimpedanz : 1MQ)
-1 bis +1V GS, 0 bis 5V GS, 1 bis 5V GS, 0 bis 10V GS
(Verwenden Sie die DIP-Schalter, um die Eingangsgruppe umzuschalten.)
Samplingzeit 0,1s
* 0,05 s/0,25 s sind wahlbar.
Einfluss externer 0,2 pV/Q (Thermopaareingang)

Widersténde

Einfluss des 0,01% der Lesung/Q (RTD Eingang)

Bleiwiderstands « maximal 10 Q pro Kabel

Eingangsunterbrechung Thermopaareingang: Auf-Skala/Ab-Skala (wahlbar)
RTD Eingang: Auf-Skala
Eingang fur Niederspannung: Auf-Skala/Ab-Skala (wéahlbar)
Stromeingang : Wert um 0 mA

Eingang fir Hochspannung : Wert um 0V
KurzschlieRung Ab-Skala (RTD Eingang)
des Eingangs
Digitaler
Eingangsfilter
PV Vorspannung -Spanne bis +Spanne
PV Verhaltnis 0,500 bis 1,500
Waurzelziehung PV =/ (Eingangswert x PV Verhaltnis + PV Vorspannung)
Ausschaltung auf niedrigem Pegel : 0,00 bis 25,00% der Spanne

. Steuerung

0,1 bis 100,0 s (AUS wenn 0 eingestellt wird.)

_ Proportionalsteuerung der Position

Motorzeit 5 bis 1000 Sekunden
Integraler AUS, 0,1 bis 250,0% der Motorzeit
Ausgangsbegrenzer

Neutrale Zone 0,1 bis 10,0%

Schaltdifferenz 0,1 bis 5,0%

Ausgang bei Wahlbar unter den folgenden Posten :

Steuerungsstopbetrieb a) Schlieen : Ausgang aus, Open : Ausgang aus
b) Schlielfen : Ausgang ein, Open : Ausgang aus
c) SchlielRen : Ausgang aus, Open : Ausgang ein

 Leistung

Messgenauigkeit a) Thermopaar
Typ:K,J, T, E, PLII, U, L
Weniger als -100°C (-148°F) : +1,0°C (+1,8°F)
-100 bis +500°C (-148 bis 932°F) : +0,5°C (+0,9°F)
Mehr als 500°C (932°F) : £(0,1% der Lesung + 1 Stelle)
Typ: N, S, R, W5Re/W26Re
Weniger als 0°C (32°F) : +2,0°C (+3,6°F)
0 bis 1000°C (32 bis 1832°F) : £1,0°C (¢1,8°F)
Mehr als 1000°C (1832°F) : £(0,1% der Lesung + 1 Stelle)
Typ B
Weniger als 400°C (752°F) : £70,0°C (+126°F)
400 bis 1000°C (752 bis 1832°F) : +1,0°C (+1,8°F)
Mehr als 1000°C (1832°F) : +(0,1% der Lesung + 1 Stelle)
« Kaltverbindung Temperaturkompensationsfehler
+1,0°C (1,8°F) [Zwischen 5 und 40°C (41 und 104°F)]
+1,5°C (2,7°F) [Zwischen -10 und 5°C (16 und 41°F), und
40 und 50°C (104 und 122°F)]

b) RTD

Weniger als 200°C (392°F) : +0,2°C (+0,4°F)

Mehr als 200°C (392°F) : £(0,1% der Lesung + 1 Stelle)
c) GS Spannung und GS Strom

+(0,1% der Spanne)

Steuerungsmethode @) Brilliant IT PID-Steuerung
« Direkte Aktion/umgekehrte Aktion sind wahlbar
b) Brilliant II PID-Steuerung (Heizung/Kuhlerart)
c) Steuerung der Positionsproportionierung ohne Feedback
Widerstand
*a), b), ¢) sind wahlbar

Automatische a) Fur PID-Steuerung (Direkte Aktion/umgekehrte Aktion)
Abstimmung  b) Fir Heizung/Kuhler PID-Steuerung (Fur Extruder, Luftkiihlung)
c) Fur Heizung/Kuhler PID-Steuerung (Fir Extruder,
Wasserkuhlung)
d) Fur Heizung/Kuhler PID-Steuerung
Startup Der die Startup Abstimmung aktivierende Zustand ist unter a) bis
Abstimmung g) wahlbar.

a) Bei Einschalten der Stromversorgung einmalige Abstimmung

b) Bei SV Anderung, einmalige Abstimmung R

c) Bei Einschalten der Stromversorgung und SV Anderung
einmalige Abstimmung

d) Beim Einschalten, sténdig ein

e) Bei SV Anderung, sténdig ein

f) Bei Einschalten und SV Anderung, sténdig ein

g) Funktion ausgeschaltet

(Nicht verfugbar fur Modelle mit Heizung/Kuhler PID-Steuerung)

Einstellbereich a) Proportionalband :
Temperatureingang : 0 bis Eingangsspanne (°C,°F)
Spannung/Stromeingang: 0,0 bis 1000,0% der Eingangsspanne
(EIN/AUS Steuerung wenn P = 0)

« ESchaltdifferenz EIN/AUS Steuerung (Hoch/Niedrig individuelle Einstellungen) :
Temperatureingang: 0 bis Eingangsspanne (°C,°F)
Spannung/Stromeingang: 0,0 bis 10,0% der Eingangsspanne

b) Integrierte Zeit : 0 bis 3600 Sekunden oder 0,0 bis 1999,9

Sekunden (wahlbar)

(PD Steuerung wenn | = 0)
c) Differentialzeit : 0 bis 3600 Sekunden oder 0,0 bis 1999,9

Sekunden (wéhlbar)

(PI Steuerung wenn D = 0)
d) Kuhlerseite Proportionalband :
Temperatureingang : 1(0,1, 0,01) bis Eingangsspanne (°C, °F)
Spannung/Stromeingang : 0,0 bis 1000,0% der Eingangsspanne
e) Kuhlerseite integrierte Zeit :
0 bis 3600 Sekunden oder 0,0 bis 1999,9 Sekunden (wahlbar)
(PD Steuerung wenn | = 0)
f) Kuhlerseite abgeleitete Zeit :
0 bis 3600 Sekunden oder 0,0 bis 1999,9 Sekunden (wéhlbar)
_ (PI Steuerung wenn | = 0)
g) Uberlappung/totes Band
Temperatureingang : -Spanne bis +Spanne (°C,°F)
Spannung/Stromeingang : -100,0 bis +100,0% der Eingangsspanne
h) Ansprechen der Steuerung : Langsam, Mittel, Schnell
i) Anstieg-bis-Einstellpunkt

0 bis Spanne pro Zeiteinheit

(die Zeit ist wahlbar in einem Bereich zwischen 1 und 3600 Sekunden)

Auf/Ab individuelle Einstellungen

j) Ausgangsbegrenzer :
-5,0 bis +105,0% (Hoch/Niedrig individuelle Einstellungen)
k) Begrenzer fur Ausgangsénderungen :
0,0 bis 100,0%/s (Auf/Ab individuelle Einstellungen)
1) Proportionelle Taktzeit : 0,1 bis 100,0 Sekunden
m) Kuhlerseite proportionelle Taktzeit : 0,1 bis 100,0 Sekunden
n) Manuelle Neueinstellung : -100,0 bis +100,0%
o) Ausgang bei Steuerungsstopbetrieb : -5,0 bis +105,0%
(Heizungsseite/Kuhlerseite individuelle Einstellungen)

Fehler bei zu dichter  +1,5°C (2,7°F)
horizontaler Installation

Isolationswiderstand Mehr als 20 MQ (500V GS) zwischen den gemessenen Anschliissen und der Erdung
Mehr als 20 MQ (500V GS) zwischen den gemessenen Netzanschliissen und der Erdung
Mehr als 20 MQ (500V GS) zwischen den ger 1 Anschliissen und den Netzanschltissen
1000 V WS fiir eine Minute zwischen den gemessenen Anschliissen und der Erdung
1500 VV WS fiir eine Minute zwischen den gemessenen Netzanschliissen und der Erdung
2300 VV WS fiir eine Minute zwischen den gemessenen und den Netzanschlissen und der Erdung

( m

Zahl der Bis zu 2 Punkten (OUT1, OUT2)
Ausgénge

Dielectrische
Spannung

Ausgangsfunktion Steuerausgang, HBA Ausgang, FAIL Ausgang
« Siehe Ausgangzuteilungstabelle (Seite 11)

Ausgangssignal a) Relaiskontakt Ausgang, von einem Kontakt
250V WS 3A (Widerstandsbelastung)
« Elektrische Lebensdauer : 300.000 Zyklen oder mehr
b) Spannung Pulsausgang, 0/12V GS
(Belastungswiderstand : Mehr als 600Q)
c) Stromausgang, 4 bis 20 mA GS, 0 bis 20 mA GS
(Belastungswiderstand : Weniger als 600Q)
d) Kontinuierlicher Spannungsausgang,
0 bis 5V GS, 1 bis 5V GS, 0 bis 10V GS
(Belastungswiderstand : Mehr als 1 kQ)
e) SSR (Triac) Ausgang, Nennstrom : 0,5A
f) Offener Kollektorausgang (Sinktyp)
Spannung : Weniger als 30V GS
Belastungsstrom : Weniger als 100 mA
Spannung ON: Weniger als 2V
(bei maximalem Belastungsstrom)

_Multispeicherbereich (Rezept) |

Zahl der Bereiche 8 Bereiche (Rezepte)
Gespeicherte  a) Einstellwert (SV)
Parameter b) Einstellwerte fur Ereignisse 1 bis 4
c) LBA Zeit
d) LBA totes Band
e) Proportionalband
f) Integrierte Zeit
g) Differentialzeit
h) Kuhlerseite Proportionalband
i) Kuhlerseite integrierte Zeit
j) Kuhlerseite Differentialzeit
k) Uberlappung/totes Band
1) Manuelle Neueinstellung
m) Parameter der Steuerantwort
n) Anstieg-bis-Einstellpunkt (Auf/Ab)
0) Ausgleichszeit
0 min 00 Sekunden bis 199 min 59 Sekunden oder
0 Std. 0 min bis 99 Std. 59 min
(Wahlbar)
p) Nummer des Verknulpfungsbereiches : AUS, 1 bis 8




J/
Technische Daten,

Lm (DI 1 bis 4 : Optional, DI 5 bis 7 : Standard)

Zahl der Bis zu 7 Punkte (DI 1 bis 4, DI 5 bis 7)

Eingange

Eingabemethode Spannungsloser Kontakteingang

Funktion DI 1 bis 4 : Wahl des Speicherbereichs + Bereichseinstellung

DI 5 bis 7 : RUN/STOP, Fernbedien/Lokal, Auto/Manual
Alarm Verblockung Neueinstellung

» Wahlbar
Eingabe fiir Fernbedienungseinstellungen (Standard)
Eingang a) Niederspannung, Stromgruppe

0 bis 1V GS, 0 bis 100 mV GS, 0 bis 10 mV GS
4 bis 20 mA GS, 0 bis 20 mA GS
b) Hochspannungsgruppe
0 bis 5V GS, 1 bis 5V GS, 0 bis 10V GS
* Universaleingang
0,1 Sekunden (mit Samplingzeit fiir den Messeingang von 0,05 Sekunden)
0,2 Sekunden (mit Samplingzeit fiir den Messeingang von 0,1 Sekunden)

0,5 Sekunden (mit Samplingzeit fiir den Messeingang von 0,25 Sekunden
Genauigkeit +0,1% der Spanne

Samplingzeit

Digitaler Ausgang (DO) |
Zahl der Bis zu 4 Punkte (DO 1 bis 4)
Ausgénge
Ausgangsfunktion Ereignis output, Heater break alarm (HBA), FAIL
Ausgangssignal Kontaktrelaisausgang, von einem Kontakt

250V WS 1A (Widerstandsbelastung)

(Optional)

; R

Motorgetriebene Vorschub (Power Feed Forward =PFF) Eingang ) (o,ional)

* Der motorgetriebene Vorschub erfordert einen Spezialtransformator.

Feedback Widerstand (FBR) Eingang ) (oprionai)

Widerstandswert Standard : 100 bis 10kQ (Werkseinstellung 135Q)

Samplingzeit 0,1 Sekunden (mit Samplingzeit fiir den Messeingang von 0,05 Sekunden)
0,2 Sekunden (mit Samplingzeit fiir den Messeingang von 0,1 Sekunden)
0,5 Sekunden (mit Samplingzeit fiir den Messeingang von 0,25 Sekunden)

¢ Nicht verfugbar bei PFF oder CT

Telekommunikation
Zahl der Bis zu 2 Punkten
Ubertragungskanéle
Kommunikationsmethode COM1: RS-485/RS-422A/RS-232C
COM2: RS-485 (Kann fir die Ubertragung der

Zwischensteuerung verwendet werden.)
Ubertragungsgeschwindigket 2400 bps, 4800 bps, 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps

(Optional)

Protokoll a) ANSI X3.28 Subkategorie 2.5A4 (RKC Standard)
b) MODBUS-RTU
Bitformat a) RKC Standardprotokoll
Startbit : 1

Datenbit : 7 oder 8
Paritatsbit : 1 (ungerade oder gerade) oder kein
Stopbit : 1 oder 2
b) MODBUS Protokoll
Startbit : 1
Datenbit : 8 (Binar oder Bytedaten)
Paritatsbit : kein

(Optional) Stopbit : 1
Zahl der Bis zu 4 Punkten Maximale Zahl RS-485: 32 Einheiten (einschlieflich Hostrechner)
Ereignisse der Anschlisse RS-422A: 16 Einheiten (einschlieBlich Hostrechner)
Ereignisart Prozess hoch, Prozess niedrig, Abweichung hoch, Abweichung niedrig, RS-232C : 1 Einheit

Abweichung hoch/niedrig, Band, Einstellwert hoch einstellen,
Einstellwert niedrig einstellen,
MV-Wert hoch, MV-Wert niedrig, Kiihlerseite MV-Wert hoch,
Kuhlerseite MV-Wert niedrig, FBR Wert hoch, FBR Wert niedrig,
LBA (Steuerkreis Bruchalarm)
* LBA kann dem Ereignis 4 zugewiesen werden.
Réglage de la a) Abweichalarm
gamme Ereignis Einstellwert : -Eingangsspanne bis +Eingangsspanne
EreignismaRnahme Schaltdifferenz: 0 bis Eingangsspanne
b) Prozessalarm/ Einstellwertalarm
Ereignis Einstellwert : gleicher wie der Einstellbereich
EreignismaBnahme Schaltdifferenz : 0 bis Eingangsspanne
c) MV-Alarm, FBR-Alarm
-5,0 bis +105,0%
d) LBA
LBA Zeit : 0 bis 7200 Sekunden (LBA ist AUS wenn 0 eingestellt ist.)
Totes Band : 0 bis Eingangsspanne
Einstellbereich Auf die digitalen Ausgange (DO 1 bis 4) zuweisbar
* Siehe Ausgang Zuweisungstabelle (Seite 11)
Ausgangsanschliisse a) Bereitschaft/Erneute Bereitschaft Malnahme (giiltig
ausschliefilich fur Abweichung/Band/Prozessalarm)
Die Bereitschaft MaRnahme wird beim Einschalten des Stroms, sowie bei
Umschalten von STOP auf RUN aktiviert.
Erneute Bereitschaft wird beim Einschalten des Stroms, bei Umschalten
von STOP auf RUN aktiviert, sowie Anderung der SV Werte aktiviert.
b) Ereignis MaBnahme kann fur den Fall einer
Eingabestérung konfiguriert werden.
c) Die Einschalt- /Ausschaltmanahme ist konfigurierbar.
d) Verzdgerungstimer : 0,0 bis 600,0 Sekunden
e) Verblockung (Riegel) Funktion ist konfigurierbar.

Heizungsbruchalarm (Heater Break Alarm = HBA) ) (o1ional)

Zahl der 2 Punkte (1 Punkt pro CT Eingang)
Alarme
CT Typ und CTL-6-P-N: 0 bis 30A

Eingangsbereich CTL-12-S56-10L-N: 0 bis 100A

Anzeigebereich 0,0 bis 100,0A

Anzeigegenauigkeit +(5% des Eingangswertes + 1 Stelle) oder 2A (je nachdem
welcher Wert groRer ist)

Ausgangsanschilisse Dem Ausgang 2 oder den digitalen Ausgangen (DO 2 bis
4) zuweisbar
 Siehe Ausgangzuteilungstabelle (Seite 11)

Ausgeng i aneloge Neutberragung (Aneog Retensrisson OO =AD) o ptionaiy

Zahl der 1 Punkt
Ausgénge * Auf die AO zuweisbar (Fir analogen Ausgang),
Ausgang 1 oder Ausgang 2
Ausgangsanschiiisse  AO Anschluss
Ausgangsart  Messwert (PV), Einstellwert (SV)
Ausgangsstellwert (MV), Abweichung (zwischen PV und SV)
* Wahlbar
Ausgangssignal 4 bis 20 mA GS, 0 bis 20 mA GS
(Belastungswiderstand : Weniger als 600Q)
0 bis 1V GS, 0 bis 5V GS, 1 bis 5V GS, 0 bis 10V GS
(Belastungswiderstand : Mehr als 1kQ)

_ ______ (Optional)
X 2 verwenden

Funktion : Automatische Aufheizung, Kaskadensteuerung,
Temperaturverhéltnis einstellen, Gruppe STOP/RUN

Wasserdicht/Staubdicht
NEMA4X, IP66

* Das Gerét ist nur dann wasser- und staubdicht, wenn es nach vorn
ausgerichtet eingebaut wird.

(Standard)

Allgemeine technische Daten
Veersorgungsspannung @) 90 bis 264V WS (50/60Hz, wahlbar)
Nennwert : 100 bis 240V WS
b) 24V WS +10% (50/60Hz, wahlbar)
Nennwert : 24V WS
c) 24V GS +10%
Nennwert : 24V GS
Stromverbrauch a) 100 bis 240V WS Typ
FB900: 13,0VA (240V), 8,7VA (100V)
FB400: 11,9VA (240V), 7,8VA (100V)
b) 24V WS Typ
FB900: 9,3VA
FB400: 8,2VA
c) 24V GS Typ
FB900: 300 mA
FB400: 250 mA
Stromausfall  Ein Stromausfall von 20 ms oder weniger hat keinen
Einfluss auf die SteuermaRnahmen. Wenn der Strom fiir
langer als 20 ms ausféllt, wird das Steuergerat im
HEIRSTART Zustand 1, HEIRSTART Zustand 2 oder dem
KALTSTART neu starten, (wahlbar)
Speicher Sicherungskopien werden in einem nicht-flichtigen
Backup Speicher (FRAM) angelegt
« Datenspeicherzeit : ca. 10 Jahr
» Zahl der Uberschreibungen : ca. 1.000.000.000.000.000 Mal.
(je nach Art der Speicherung und den Betriebsbedingungen.)
Umgebungstemperatur -10 bis +50°C (14 bis 122°F)
Umgebungsfeuchtigkeit 5 bis 95% RF (ohne Kondenswasserbildung)
¢ Absolute Feuchtigkeit : max.Wassergehalt 29 g/cm? in
trockener Luft bei 101,3 kPa
Gewicht FB900: Environ 290 g
FB400: Environ 230 g
Betriebsumgebung Frei von korrosiven und brennbaren Gasen und Stauben.
Frei von externen Stérungen, Vibrationen,
Erschitterungen und nicht der direkten
Sonneneinstrahlung ausgesetzt.
Entsprechung CE Mark, UL, C-UL, C-Tick Mark
von Normen
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% : Erforderlich ¥t : Wahlbar

Modell und Erweiterungskode Steuerausgang Rl'%gﬁa
Technische | AusschlieBlich Hardware Kodierung | feelistartkede -
Daten PID- Heizung Steuerung der
(96 x 96 mm 1/4 DIN GroBe) FB900 _D D_Dﬂ D D D /D D_D DDD / Y Stoverung Kihler PID- O —— Alarm | LBA |HBA
(48 x 96 mm 1/8 DIN GrofBe) FB400 Steuerung
Relaisausgang M
Spannungspuls Ausgang (0/12V GS) v
ooFe ! |esmav 0 k|| K
Triac Ausgang T (Relaisausgang)
Offener Kollektorausgang D
Nicht mitgeliefert N
Relaisausgang M
Ausgang 2 Spannungspuls Ausgang (0/12V GS) Vv * * *
(OUT 2) O (Relaisausgang)
Triac Ausgang T
Offener Kollektorausgang D
24V WS/GS 3
SHOMVersorgung 101 pis 240V WS 4
Digitaler Nicht mitgeliefert A ] R pavayd
Ausgang DO 4 Punkte (DO1 bis DO4) 4 )it w
) Nicht mitgeliefert N f I S B
f,,f,f,’;ﬂfr?fbener CT Eingang 2 Punkie ] e N
Vorschub (Power PFF Eingang (mit Transformator 100 bis 120V WS Typ) S Pl N | N
feed forward = PFF) PFF Eingang (mit Transformator 200 bis 240V WS Typ) S ] | o
EingangFeedback CT E?ngang 1 Punkt + PFF E?ngang (m?t Transformator 100 b?s 120vwsTyp) '3~ . ] R
Widerstand CT Eingang 1 Punkt + PFF Eingang (mit Transformator 200 bis 240VWSTyp) ' 4 |~ | R 4
Feedback Widerstand Eingang F
Auslgang far Nicht mitgeliefert N
ﬁlﬁgg:magung (A0) |GS mA, V « Mit digitalem Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl O
« | Nicht mitgeliefert N
Telekommunikation | COM1 : RS-232C  COM2 : Nicht mitgeliefert » Mit digitalem Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl 1
und digitalem COM1 : RS-422A  COM2 : Nicht mitgeliefert  Mit digitalem Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl | 4
Eingang COM1 : RS-485  COM2 : Nicht mitgeliefert  Mit digitalem Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl | &
(DI 1 bis 4) COM1 :RS-232C  COM2 : RS-485 « Mit digitalem Eingang (D! 1 bis 4) Bereichswahl | W
COM1:RS-485  COM2 : RS-485 * Mit digitalem Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl | X
. COMA1 : Nicht mitgeliefert COM2 : RS-485 « Mit digitalem Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl | 'Y
< Bereichswahl > [Djgitaler Eingang (DI 1 bis 4) Bereichswahl D
x WeiBes Gehause N
EEIRNEDEND SchwarzesGehéuse A
Kein Schnellstartkode (Grundeinstellung) N
Schnellstartkode |Schnellstartkode 1 angeben 1
Schnellstartkode 1 und 2 angeben (Siehe Seite 11) 2
Kein Schnellstartkode Kein Kode
- PID-Steuerung mit AT (umgekehrte MaBnahme) F
% PID-Steuerung mit AT (direkte MaBnahme) D
< | Steuerverfahren | Heizung/Kiihler PID-Steuerung mit AT G
E Heizung/Kiihler PID-Steuerung mit AT fiir Extruder (luftgekihlter Typ) A
% Heizung/Kihler PID-Steuerung mit AT fiir Extruder (wassergekihlter Typ) w
= PID-Steuerung fir Positionsproportionierung ohne FBR /4
) Eingang und |Kein Schnellstartkode Kein Kode
Bereich OO0
Instrumentversion_| Versionssymbol Y
* Universaleingang, kein Modellkode im Hardwarekode erforderlich.
* Wenn der HgA (%eater break alarm) verwendet wird, wahlen Sie den "CT Eingang" aus dem Modellkode. Tabelle der Ausgangskode
** Wenn die Zwischensteuerung Telekommunikation verwendet wird, geben Sie bitte den Kode "W, X oder Y" Ausgangsart [Kode || Ausgangsart |Kode
(COM 2 : RS-485) an. ] -
Der Eingang fur die ferngesteuerte Einstellung steht bei Verwendung der Zwischensteuerung 8 g:z ;x gg 2 (1) E;SS 25(\)/n(1;ASGS :
Telekommunikation nicht zur Verfigung. - -
0 bis 10V GS 5 ||4bis20mAGS| 8

( Tabelle der Eingangsbereichskode )

* 0 bis 1V GS Ausgang fiir den Ausgang der analogen
Neulbertragung angegeben werden.

Thermopaar RTD
Eingang| Kode Bereich Eingang| Kode Bereich Eingang| Kode Bereich Eingang| Kode Bereich

K 135] -200,0 bis +400,0C J 1C7][ -200,0 bis +700,0F [[ PLII [ A 102 0 bis 1390C D 134 -100,00 bis +100,00°C
K 740 -200,0 bis +800,0C J 1C6] -328,0 bis +1200,0F || (NBS) | A A2 0 bis 2534F D 35| -200,0 bis +850,0C
K 109 0,0 bis 400,0C J 1B6 0,0 bis  800,0°F | [W5ReM26Re] W i 03 0 bis  2300C Pt100[ D 21| -200,0 bis_+200,0C
K110 0,0 bis 800,0C J J B2 0,0 bis  1600,0°F | | (ASTM) [W A2 0 bis  4200F D 1 C8] -199,99 bis +199,99°F
K 41 -200 bis +1372C J 'B9| -328 bis +2192°F U U .04 0,0 bis 600,0C D C9| -328,0 bis +1562,0F
K 102 0 bis 400C J A1 0 bis 800°F || (DIN) [ U iB2 0,0 bis 1112,0F P 129 -100,00 bis +100,00°C

K K 704 0 bis  800C J A2 0 bis 1600F L L 104 0,0 bis 900,0C P 130| -200,0 bis +640,0C
K 1C6| -250,0 bis +800,0F T T .19 -200,0 bis +400,0C || (DIN) [ L /A3 0,0 bis 1652,0F JPt100| P_.1C8/ -199,99 bis +199,99F
K 1 C4]| -328,0 bis +400,0F T .C2| -328,0 bis +752,0F P.C9| -328,0 bis +1184,0F
K 1 A4 0,0 bis 800,0F S S 106 -50 bis +1768C P.D1[ -200,0 bis +200,0F
K iC5| -328 bis +2502F R 107 -50 bis +1768C
K A1 0 bis 800F R R A7 -58 bis  +3214F || Eingang |Kode | Bereich Eingang | Kode| Bereich
K 1 A2 0 bis 1600F E 121 -200,0 bis +700,0C |[0bis10mV | 1 101 0 bis 20 mA[ 7 01
J 127 -200,0 bis +400,0C E E 106 -200 bis  +1000°C | [ 0 bis 100 mV [ 2 1 01 4 bis 20 mA| 8 101 ) o
J 32| -200,0 bis +800,0C E 'A9] -328,0 bis +1292,0F | [0 bis 1V 3701 | 0,0 bis 100,0% | [-100 bis +100mV]| 9 01 | 0.0 bis 100,0%
J 108 0,0 bis 400,0C E |B1| -328 bis +1832F |[ 0 bis 5V. 4101 -1bis  +1V[ 9102

J J 109 0,0 bis 800,0C B B .03 0 bis  1800%C | | 0 bis 10V 5. 01 -10 bis 10 mV[ 9 103
Jui5 -200 bis +1200C B B2 0 bis  3272F || 1 bis 5V 6101
J 102 0 bis  400C N ;02 0 bis 1300C
J .04 0 bis  800C N N A7 0 bis  2372F
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Schnelistartkode 2

¢ Der Schnellstartkode 2 gibt dem Werk an, mit welchen vom Kunden vorgegebenen Parameter Voreinstellungen das Gerat versandt werden soll.
Der Schnellstartkode wird bei der Bestellung nicht unbedingt angegeben, es sei denn, dass Vorstellungen angefordert werden.
Diese Parameter sind Uber die Software wéahlbare Posten und kénnen vor-Ort an Hand der Anleitung wieder umprogrammiert werden.

Technische

Daten Urspringlicher Kodesatz

Ausgangszuweisung | (Siehe Tabelle mit den Ausgangszuweisungen )

QGDDDD-DD

« | 0bis 10 mV GS

| 0 bis 100 mV GS

Signal fur 0bis 1V GS

0bis5V GS

ferngesteuerte

Eingangseinstellung 0 bis 10V GS

0bis5V GS

0 bis 20 mA GS

4 bis 20 mA GS

N (O GA|WN =

Kein Ereignis 1

Ereignis 1TYP | (Sihe Tabelle mit den Koden fur die Ereignisart)

Oz

Kein Ereignis 2

HEEs ST (Siehe Tabelle mit den Koden fiir die Ereignisart )

Oz

Kein Ereignis 3

BTG (Siehe Tabelle mit den Koden fiir die Ereignisart )

Oz

Kein Ereignis 4

Ereignis 4 Typ | (Siehe Tabelle mit den Koden fir die Ereignisart )

Steuerkreisbruchalarm (LBA)

a0z

Kein CT1 und CT2

CT1:CTL-6-P-N, CT2

: Nicht verwendet

CT Typ CT1:CTL-12-S56-10L-N, CT2

: Nicht verwendet

CT1:CTL-6-P-N, CT2

: CTL-6-P-N

CT1:CTL-12-S56-10L-N, CT2 : CTL-12-S

cH®n v Z

56-10L-N

Telekommunikation Keine Telekommunikation 1 (COM1)

1 ANSI/RKC Standardprotokoll

MODBUS Protokoll

N (= Z

( Tabelle der Ereignisartkode )

* Bitte “8” angeben, wenn das Signal fir die ferngesteuerte Eingangseinstellung nicht verwendet wird. Ereignisart Kode
= Hohe Abweichung A
(Tabelle der Ausgangszuwelsungen) Geringe Abweichung B
Ausgang 1 | Ausgang 2 | Digitaler Ausgang 1 | Digitaler Ausgang 2 | Digitaler Ausgang 3 | Digitaler Ausgang 4 Kode gg:v;mhung hoch/gering g
Steflgr:g ;n) Sii?elrJa-lIJ-sza)n 0o 1) (002) (003 004 Hohe Abweichung mit Alarmbereitschaft E
1 gang 3 gang Ereignis 1 Ereignis 2 Ereignis 3 Ereignis 4 1 Geringe Abweichung mit Alarmbereitschaft F
Abweichung hoch/gering mit Alarmbereitschaft | G
Steverausgang | SRUEIEUSGEN | - pgignis 1 Ereignis2 | Ereignis 3 HBA 2 Broosea T 4Ed -
Steuerausgang | Steuerausgang et A FAIL Prozess niedrig J
1 2 Ereignis 1 Ereignis 2 IRIER (ausgeschaltet) 3 Prozess hoch mit Alarmbereitschaft | K
Steuera1usgang Steuerazusgang Ereignis 1 HBA Ereignis 3 Ereignis 4 4 Prozess niedrig mit Alarmbereitschaft | L
SEleratsan — — — — Hohe Abweichung mit emeuter Alarmbereitschaft | @
1 %91 HBA Ereignis 1 Ereignis 2 Ereignis 3 Ereignis 4 5 Geringe Abweichung mit emeuter Alambereitschaft| R
Abweichung hochigering mit emeuter Alarmbereitschaft
Steuera;usgang HBA Ereignis 1 Ereignis 2 Ereignis 3 (aungQLhaltet) 6 Hoher Eil .g.. ) t '\I’I
Steuera1usgang (ausg':/s)grg_altet) Ereignis 1 Ereignis 2 Ereignis 3 Ereignis 4 7 Hieﬁrig&l;/EWstellwert w
oher MV-Wert 1
* Eingeschaltet/Ausgeschaltet kann aufer fiir den FAIL Ausgang (Achtung) Niedriger MV-Wert 2
konfiguriert werden. (Werkseinstellung: Eingeschaltet) * Einen beliebigen der Kode 1 bis 4 wéhlen, wenn als Hoher MV-Wert auf Kiihlerseite 3
* Ungilltig fur nicht-existente Ausgangs-/Ereignisfunktionen. Heizung/Kuhler Steuerung oder Steuerung der Niedriger MV-Wert auf Kiihlerseite 4
\_ Positionsproportionierung verwendet. Y,

/Stromtransformator fur den Heizungsbruchalarm \
(HBA) (gesondert erhéltlich)

Modellkode

CTL-12-856-10L-N (0 bis 100A)

CTL-6-P-N

‘ Ca.130 25

{35

5
—o——— %

CTL-12-856-10L-N
| Ca.100

j}m=c=‘
So—r——"" {[»

M3 Tiefe 4

—M'itjg

(Einheit : mm)

So—

40

/Anschlussabdeckung (gesondert erhéltlich)\
Modellkode : KFB400-58

(FB900 verwendet 2 Einheiten)

/(Eingang fiir motorgetriebenen Vorschub)\

* i

fert wenn die iebene Ve wird,
Max.70 (Einheit : mm)
“ST' Montageabmessungen

5902

T

* Bitte geben Sie die folgenden Modellkode an, wenn Sie
einen Transformator als Ersatzteil bestellen.
100 bis 120 V WS Typ : PFT-01

200 bis 240 V WS Typ : PFT-02

v
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Einheit : mm

—

91,8

} Tafelausschnitt
= | B |

91,8
107,7
92

+0,8

92 0 25

(Die Tafeldicke muss zwischen 1 und 10 mm betragen)

Tafelausschnitt

B

- O

(2]
N~
-
~ ),
o| ¢°
— [aY)

(e}

+0,6
450 |25

(Die Tafeldicke muss zwischen
1 und 10 mm betragen)

<Dichte horizontale Montage>
* Bis 6 Einheiten

FB900 FB400

L
Ml [oN | L | |
N
o[
Zeon - o
[N 2° %,
ON S o
[N
N
[ON
O +0,8 0.6
35| Nl [N L=(96Xn-4)"¢’ L=(48Xn-3) 0
o] N>+ [N n : Zahl der Steuergerate n : Zahl der Steuergerate
(2=<n=<6) (2=<n=<6)
« Létfreie Anschliisse fiir Schrauben der GroBe M3X6 verwenden. « Der Wasser-/Staubschutz wird nicht fiir die
horizontale Montage angeboten.
Nr. Beschreibung Nr. Beschreibung Nr. Beschreibung
1| A bc 25| —sG —s6  —sG ()] |13| <
100-240V oy Stromversorgung Telekommunikation Digi i
24V gitaler Eingang
2 |24V, 1| 26| —{SD  —{T/R(A) {T(A) Telekommunikation 1 | |14| —° eP'5 (Wahl der Betriebsart)
COoM * (1) RS-232C :
° Digitale Ausgéinge 3 ft) 27 @O e B = Dfls o fr
’ (3) RS-422A ingang fir spannungsfreien
R(A) —{ T/R(A) —0 oDI7
4 (DO 3, 4) 28 Telekommunikation 2 16 oM BT B GOMTE] Kontakt -
5 Kontaktrelaisausgange @"® @) /RB) (4) RS-485 17 s (©) - (1) CT1,CT2 Eingang
6 *) (WIREE _‘CT2 >Z W) —IPFF (2) Feedbackwiderstandseingang
Digitale Ausgéange 1, 2 - ) ) & (3) CT1 Eingang + Eingang fir
7 001, 2) DI 1 ( Sgé?cl:f;{)ggigznw%hl) 19 Ie me(m)m = = motorgetriebenen Vorschub
8 Kontaktrelaisausgénge DI 2 DI bis D4 20—+ Ferngesteuerte
9|—y, —t — Hauptausgang (OUT2) DI3 21| —- Einstellungseingang
NO ‘ 8 g";‘:;';:e"ﬂfsa/uéggg?s annun Eingang fiir spannungsfreien
10 W? _‘@ - _‘£3 ME) SR (Triae) / Offener Kojlektor Dli4 Kontakt 22 A e EE
11| —y, —+ — |Hauptausgang (OUT1) | |35 —* Ausgang firr analoge () | [23|~F B =" () VIR
nal 23 e e AO Neudbertragung (B) RTD
)annungpuls rom, )annun
12| J - gell () <5R (Triae) / Offenar Kalakior | |36 —— ( 24|~ Bo G- (@) Spemmng i
(*) Optional CT : Stromtransformator fiir Heizungsbruchalarm

PFF : Motorgetriebene Vorschub Transformator

A

*Bitte lesen Sie die Bedienungsanleitung vor Inbetriebnahme des Produktes sorgfaltig durch, um falsche
Bedienungen zu vermeiden.

eDieses Produkt ist fiir den Einsatz in industriellen Maschinen, Test- und Messanlangen konzipiert. Es ist
nicht fiir den Einsatz in Verbindung mit medizinischen Geraten gedacht.

«Wenn Unfélle als Ergebnis eines Versagens oder anderer Stérungen des vorliegenden Produktes auftre-
ten kénnten, missen geeignete, unabhéngige Schutzvorrichtungen installiert werden.

Achten Sie auf Imitationen

Inzwischen sind andere, unser Produkt imitierende Erzeugnisse auf dem Markt erschienen. Bitte vermeiden Sie sorg-
faltig diese Imitationen zu kaufen. Derartige Produkte sind nicht in unserer Garantie eingeschlossen und wir iberneh-
men keinerlei Haftung fiir Schéden und/oder Verletzungen, die durch den Einsatz dieser Produkte entstehen.
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RKC® RKC INSTRUMENT INC.

(RIKA KOGYO CO.,LTD)

Hauptgeschéftsstelle: 16-6, KUGAHARA 5-CHOME, OHTA-KU TOKYO 146-8515 JAPAN

Telefon : 03-3751-9799 (+81 3 3751 9799 )
FAX : 03-3751-8585 ( +81 3 3751 8585 )
E-mail : info@rkcinst.co.jp
http://www.rkcinst.com/

~

C9400FB0O1G

FEB. 2005 Alle Rechte vorbehalten.



