Digitaler Temperaturregler

Anzeige

Parametername

Einstellungsbereich

Werkseinstellung

5. Ingenieur-Modus

5.4 Funktionsblock 01 (FO1) bis 10 (F10)

RB S . P a ra m ete rI iste Sollwert-Verander- |1 (0,1) bis Eingangsbereich (Einheit: °C[°F])/Zeit 0(0.0) Anzeige | Parametername Einstellungsbereich |Werkseinsle"u"9
ungsrate-Limiter | (0: Deaktiviert) & P71 || Funktionsblock 01 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 01
e rl e (Abwarts) [Werkseinstelllungseinheitszeit: 0 (Minute)] WARN U NG F-"' 6 [Parameter iiber den Sollwert (SV)].
(RB1 00/400/500/700/900) Ereignis 1 <Angezeigt, wenn Ereigniscode A bis T, V oder W spezifiziert wird> | TG/RTD: Die Parameter im Ingenieur-Modus (F21 bis F70) sollten entsprechend der verwendeten Anwendung C/1 ¢|| Solwert 1 (SV1) | Einstellungslimiter niedrig bis 0(0.0)
Sollwert (EV1) Avweichungsverhalten: (-)Eingangsbereich bis (+)Eingangsbereich 50 (50.0) eingestellt werden. Wenn die Parameter im Ingenieur-Modus einmal richtig eingestellt wurden, =0oog Einstellungslimiter hoch
Alle Rechte vorbehalten, Copyright (c) 2009, RKC INSTRUMENT INC. IMR02C40-G3 Istwert oder Sollwert: Gleich wie Eingangsbereich. VI/I: 5.0 brauchen diese Parameter normalerweise nicht mehr gedndert zu werden. Durch unsachgeméisse I 5“8 Solwert 2 (SV2 9 0(00)
Einige Parameter werden abhangig vom Modell und der Konfiguration nicht angezeigt. Ereignis 1 A ot Ereianiscode A bis T. V od TC/RTD- Verénderungen kénnen Fehlfunktionen oder Fehler des Geréts auftreten. RKC ist nicht haftbar fiir 2Lt oliwert 2 ( ) .
ngezeigtl, wenn Ereigniscode A bis 1, V oder ( Stérungen oder Beschadigungen des Geréts, die durch falsche Anderungen im Ingenieur-Modus =
) tL 50 (50.0 g igung , g g
Fiir weitere Informationen, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung (IMR02C15-E[]). Sollwert (EV1) [hoch]| W angezeigt wird.> ViI- 5()_0 ) hervorgerufen wurden. T’ 3| Solwert 3 (Sv3) 0(0.0)
Diese Anleitung kann von unserer Webseite unter der folgenden Adresse heruntergeladen werden. E) 1" .| |Ereignis 1 Ei bereich bis Ei bereich TC/RTD: | ~03000
http: www.rkcinst.com/english/manual_load.htm ) |="g50"] |solwert (V1) [niedrig] ingangsmessbereich bis Eingangsmessberelc V/I5'05( g0.0) T/ U] | Sollwert 4 (Sv4) 0(0.0)
. ! . . . =nnnn
1. Monitor Modus B Ereignis 2 Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TC/RTD: 5.1 Funktionsblock-Struktur in Ingenieur-Modus (F-[][]) I UUUlL/I Auswahl des 1 bis 4 1
_ _ 050 || Sollwert (EV2) des Ereignis 1 50 (50.0) Die einzustellende Parameter werden innerhalb des Ingenieur-Modus in Gruppen eingestuft. 5_;;_:!;‘ Sollwerts (SV EiEe'rsdervier Sollwerten kann fir Regelung ausgewshit werden
Anzeige | Parametername Anzeigebereich Werkseinstellung Vi: 5.0 Die richtigen Werte fiir die Anwendung einstellen. 050 1 ]| Sollwerts (SV) Akt w1 oer Timor D oo oSk ae ’
- - - Ereignis 2 Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TC/RTD: - 9
C'Hy|| Istwert (PVY/ PV-Anzeige: PV (Istwert) wird angezeigt. Sollwert (EV2) [hoch]| des Ereignis 1 [hoch] 50(50.0) FOO [Siehe 5.3 Funktionsblock 00 (FO0)] SF [ [']|F01 Block-Auswahl | 0: Angezeigt !
0 1| Sollwert 8v) =noar =en niedrig bis Eingar SPeTeiEn hOC'.'I. — V/I: 5.0 In diesem Block knnen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden; Auswahl der Anzeige/ Nicht-Anzeige (Monitor-Modus I ~000 1 || (keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt
Monitor SV ggﬁagi: PSe\;)Zlﬁ’-l\\tlﬁl'rtOZLl\ll'l-cEi?Jgsﬁlung wird angezeigt. Er(;lgnlrsl (ZEVZ) idri] Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TCS/(I)T(I'%O 0 und Modus-Umschaltung), Einstellung der Tastensperreebene, und Umschaltung des RUN/STOP im Ingenieur-Modus =) Funktionsblock 02 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 02
' olwe niedngll - des Ereignis 1 [niedrig] . ’ FO1 bis F10 [Siehe 5.4 Funktionsblock 01 (FO1) bis 10 (F10 - i imer- i
Manueller Ausgang (MV) [MAN-Modus] — — - - V/CI/ 5'0_ Die r: B o Io.r{]i?digcim F‘a(ram;elfeinst(ellun)]g-Modus igt wird, kann det werden. . [Parameter tber Timer-Funktion]
Ereignis 3 Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TSOT-SF(I)D'O) v ||| Timer1 00 Minute 01 Sekunde bis 99 Minuten 59 Sekunden 00:01
P g F21 bis F91 [Siehe 5.5 Funktionsblock 21 (F21) bis 91 (F91)]Parameter zum Konfigurieren dieses Geréats werden angezeigt. =
gingangsv:rt-l’\l/logiﬁr fir | 0,0 bis 30,0 A (CTL-6-P-N) _ Sollwert (EV3) des Ereignis 1 V/I: 5.0 UmF21 und danach zu zugreifen, muss die Einstellungscode in FOO auf 128 eingestellt werden. F?_U / - 5 ggesrt 4o 01 Mi bis 99 Stunden 59 Mi
i . . . / .
romwandier 1(CT1) | 0,0 bis 100,0 A (CTL-12-S56-10L-N) Ereignis 3 Der Messbereich ist das gleich wie der Sollwert 1 Tgér‘ggb) S_VH’WE: mer unde inte bis 99 Stunden inuten. 00:01
[T || Engangswerttonior ar (0,0 bis 30,0 A (CTL-6-P-N) p— Sollwert (EV3) [hoch]| des Ereignis 1 [hoch] VI 5.0 ‘ A T A LFT] ‘ - ,L:L;'_U = E— Werkseinstellung der Timer-Einheit: 0 (Min:Sek) oo
0 bis 30, imer :
=g || Stromwandier2 (CT2) | 0,0 bis 100,0 A (CTL-12-S56-10L-N) Ereignis 3 Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TCE/(F;(T%:O 0 Cs=f 0 =L = S_VS.SUE‘I{
Monitor filr die Ausgangs- JE— Sollwert (EV3) [niedrig]] des Ereignis 1 [niedrig] VI 5.0 - MCTED ; ”@ED vy || Timer4 00:01
‘["’_'ee'itzee(n";"”) Im Ausgangslimiterbereich. Ereignis 4 Der Messbereich ist das gleich wie der Sollwert 1 TscéFg(I)DO) " oot o ~0ag i
I Sollwert (EV4) des Ereignis 1 V50 (&) GD ™ MF5 || Timer-Funktion 0: Deaktiviert 0
g x:rnx:(:rmf:]/rzdle Ausaens: imi i Ereignis 4 Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TC/RTD: SE I PLdf |L=5660 1: (Timer-Funtion 1) bis 4: (Timer-Funktion 4)
) Im Ausgangslimiterbereich 000 1 0
[Kilen] ' Sollwert (EV4) [hoch]| des Ereignis 1 [hoch] v @ @ RPIG || Anzahl der 0 bis 9999 (9999 kontinuierlich) 0
_ — " =nnnn it i g . "
Der verbleibende | 0 Minute 00 Sekunde bis 99 Minuten 59 Sekunden oder V4T ]| Ereignis 4 Der Messbereich ist der gleich wie der Sollwert 1 TC:S/(?(T%O 0 c zurlck zu F10 d,fp 5 'S;Unu'; '\i\ggdBeI;hcihlAu:swahl ééﬁ:g;::?;t“mer i i p
Zeit Monitor t Minute bi t Minut - odri igni iedri - ! Jor . .~ L : :
0 Stunde 00 Minute bis 99 Stunde 89 Minuten 050 | Soliwert (EV4) [niedrig]| des Ereignis 1 [niedrig] V/I: 5.0 CUD &D “000 1 ]| (keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt
SET, - =
i i : -| 0 zuriick zu F91 a = T T
2. SV-Einstellungsmodus AT ooring )| e 13 |ronsionioc 55 i L ors Pomtr i Foioraro o3
uuuy - - =
Anzeige | Parametername Einstellungsbereich Wer ing — 0 ST deakiiviert 0 . . A DT ]| Solwertverand 1(0.1) bis Ei borcich 0(00)
. - 'r| | Sollwert-Verénderungs- s IS EIngangsmessbereic .
Istwert (PV)/ Einstellung Limiter niedrig bis Einstellung Limiter hoch | 0 (0.0) 25| | Startup-Tuning (ST)| 1: Einmal ausfihren 5.2 Die Beschrankung des Zugangs zum Ingenieur-Modus L rerimte iy | i) OIS EbgANGSMESSDe
i vy : , Die Beziehungen zwischen Ingenieur-Modus, Datensperren (Ein/Aus), [und RUN / STOP] werden = (Einheit: °C [°F]/Einheit Zeit)
Sollwert (SV) Der Sollwert kann eingestellt werden. . : T " . L
2: Immer ausfiihren unten angezeigt. Neln  kanm micht anaszeiat und nicht verdndert }’ R | | Solwert-Veranderungs- | (0: Deaktiviert) 0(0.0)
Istwert (PV)/ PID-Regelung 0.0 r| | Proportionalband TC/RTD-Eingénge TC/RTD: A/V : kann angezeigt und verandert werden A kann angezeigt werden -werdenl gezeigtund nieht v I ~[O00 || rate-Limiter (abwérts) [Werkseinstellung der Einheit Zeit: 0 (Minute)]
A,\lll.l\s/gangswert Ausgangslimiter niedrig bis Ausgangslimiter hoch 030 || [Heizen] 1 (0’“1) bis Eingan%sn:es%ll)ereich (Einheit:o"C o[o,:]) V:/SIO éS(;).O) Datensperre/ Engineering RUN/STOP l_:,_ nlm,_",ﬂ:"[ FkO?i:nBI(;zkz—/-\iuswahl (1) ng:]etzeigt o 1
. sgangsimier reang b (+ usgangsimie hoh g o st o [ 120 || Freigave mode RUN STOP o amelontot | | e e o e e e
-)Ausgangslimiter niedrig bis (+)Ausgangslimiter hocl messbereiche. - B g FOO ANV ANV unktionsblocl ies ist der erste Parameter im Funktionsbloc
Im MAN Modus kann der Ausgangswert (MV) eingestellt werden. Int zeit 240 Freigabe FO1 bis F10 * ANV ANV [Para.meter Uber Ere'QmS.'SO"WSrt] ___
ntegraizei . 1 bis 3600 Sekunden (0: PD—VerhaIten) - - Ereignis-SoIIwert 1 <Anz§|ge, wenn Bestelvlcode. Abis T, V oder W spez.lfmen Wll‘d.>. TC/RTD:
3. Umschaltung der Betriebsart (Nachstellzeit) F21 bis FO1 A AV (ohne F91) (EV1) Cﬁﬁ?ﬁiﬁliivéﬁ'ﬁgﬁgs&’i;%"e'r s Somers 50 (50.0)
- X . . 60 FOO FOO AV ANV Gleich wie Eingangsmessbereich. VI1:5.0
1 bis 3600 Sekunden (0: PI-Verhalten A
Anzeige und Parametername | Einstellungsbereich Werkseinstellung Vorhaltezeit (D) ( ) Datensperre FO1 bis F10 * AV AN Ereignis 1 Sollwert | Angezeigt, wenn Best_encg_de U, X, Y oder Z spezifiziert wird. TSCéFglE)O)
- )Eir eich + 1 ). .
Auto (AUTO)/Manuell (MAN) Umschaltung 0000 Anti-Reset Windup | 1 bis 100% des Proportionalbandes. (Heizen) 100 ( ? Lampe leuchtet) ™) 7L oo Nein Nein (EV1) [hoch] 0 1o (+)Fingar V/I: 5.0
0000: Auto (AUTO) Modus (ARW) (0: Integralzeit ist immer AUS) * Einige P ter im P tereinstell dus sind die gleichen wie die in FO1 bis F10 Ereignis 1 Sollwert TCs/g IDS:O 0)
[A=AR] 0001: Manuell (MAN) Modus - : - : Einige Parameter im Parametereinstellungsmodus sind die gleichen wie die in is F10. EVA) [niedri X
Auuut:U Proportionalband | 1 bis 100% des Proportionalbandes. (Heizen) 100 Anderung des Wertes eines solchen Parameters 4ndert auch den Wert des anderen Parameter. EVD 1 ol Vi: 5.0
Datensperren 0000- Nicht " 0000 [Kihlen] (Das Ein/Aus-Regelung ist nicht moglich auf Kiihlenseite allein) Wenn ein Parameter, der im Sperrenmodus geandert werden kann, geéndert wird, gilt diese Ereignis-Sollwert 2 | Der Messbereich ist gleich wie der Sollwert des TSCéRggo
or D\/p K 0001; Glecspé;;sper Overlap/ TC-/RTD-Eingange: 0(0.0) Anderung nur auf die Parameter-F[][], die in der Einstellungssperrenebene nicht gesperrt werden. (EV2) Ereignisses 1 (EV1) Vi é.o- )
=nBenn “BEn ) Deadband 10°C (10,0) bis 10°C (+10,0)°C [°F] - Ereigni ich i ich wi TC/RTD:
* ing: reignis 2 Sollwert B
Gl SO e, Stom- (1) und Spannungseinang (V) 5.3 Funktionsblock 00 (F00) | Erigia 2 Sollert | Dor Mossbereeh i gichwiedorSolwerides | TR0,
Um die Datensperrenfunktion zu aktivieren, ist es nétig, 10,0 to 10,0% des Eingangsmessbereichs. Anzeige Parametername Einstellungsbereich |Werkseinste|lung V/I: 5.0
im Ingenieur Modus die Datensperreebene einzustellen. Minus (-)-Einstellung filhrt zu iiberlappen. Functionsblock 00 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 00. E_l‘//l_:’_“nt Ereignis 2 Sc?llwert Der, Mt.assbereich ist gle.ich ,Wie der Sollwert des TCS/E{'(I'DSOO)
Freigabe der Verriegelung 0000: Freigabe der Verriegelung 0000 Dr 1/ || Einstellung der 3 bis +3 (0: Deaktiviert) 0 -050 ]| (EV2) [niedrig] Ereignisses 1 (EV1) [niedrig] Vil 5.0
'R 0001: Verriegelungszustand (nur Monitor) gbgﬁ Finetuning ) T oK || Datensperre Ebene | 0 bis 10 | 0 EV 3 Ereignis-Sollwert 3 | Der Messbereich ist gleich wie der Sollwert des TSCéR(g(E))O)
nAnn _ ) L Oc =hnch || (EV3) Ereignisses 1 (EV1) A
Verriegelungs- FreiU;;‘:ier * gng:c::ﬁ!zl?;r‘]lg;esrfr::er]?(?::g::fuvieren ist es nétig, im HbH | | | Soliwert des Heizungs- Sollwert des Heizungsbruch-Alarm 1 (HBA1) 0.0 HHHE 0 | Jeder Parameter kann eingestellt werden. 6 | Parameter-Gruppen F06 bis F10 nicht einstellbar. 0050 — Vii: 5.0
zustand Verr?egehjng Enginners Modus die Verriegelungsfunktion einzustellen (1: EIN) g || Pruch-Alarm 1 (HBA1) Sollwgrt des Heizungsbruch-Alarm 2 (HBA2) 1 [ Parameter-Gruppen FO1 bis F10 nicht einstellbar. | 7 | Parameter-Gruppen FO7 bis F10 nicht einstellbar. Ereignis 3 Sollwert Derl Mt.essbereich ist gleich wie der Sollwert des TSCéRg(IJDO)
/:IHE Sollwert des Heizungs- 0,0 bis 100,0 A 0.0 2 | Parameter-Gruppen FO2 bis F10 nicht einstellbar. | 8 | Parameter-Gruppen F08 bis F10 nicht einstellbar. (EV3) [hoch] Ereignisses 1 (EV1) [hoch] V/I: 5.0 !
4. Parameter-Einstellungsmodus bruch-Alarm 2 (HBA2) | [Angezeigt, wenn "1" fiir Ereigniscode spezifiziert wurde] 3 | Parameter-Gruppen FO3 bis F10 nicht e 9 | Parameter-Gruppen F09 bis F10 nicht ei EJ7 3" ;|| Ereignis 3 Sollwert | Der Messbereich ist gleich wie der Sollwert des TC/RTD:
- — 4 | Parameter-Gruppen F04 bis F10 nicht einstellbar. [10| Parameter-Gruppe F10 nicht einstellbar. N Acnc Lo Lo L 50 ( 50.0)
Anzeige | Parametername Einstellungsbereich Werkseinstellung LA || LeAzet Regelres- 0 bis 7200 Sekunden (0: Deaktiviert) 480 5 | Parameter-Gruppen F05 bis F10 nicht sinstellbar. -050 ]| (EV3) [niedrig] Ereignisses 1 (EV1) [niedrig] VI 5.0
Einstellung Limiter niedrig 0(0.0) g )| ™R [Angezeigt, wenn "2" fur Ereigniscode spezifiziert wurde] Ereignis-Sollwert 4 | Der Messbereich ist gleich wie der Sollwert des TC/RTD:
Sollwert 1 (SV1 — - - "~
wert 1SV bis LBA-Totband 0 bis Eingangsmessbereich 0 Auswahl der (1): /S\ltles angedzle'gz CThE et richt ol 0 (EV4) Ereignisses 1 (EV1) V?IOS(S(?O)
i imi Angezeigt, wenn "2" fiir Ereigniscode spezifiziert wurde i : Stromwanaler Ingangswert [nicht angezeig — — - - "
Solwert 2 (SV2) Einstellung Limiter hoch 0(0.0) (LBD) [Angezeig 9 P 1 ﬁ(l?r?:ag/inzei ¢) | 2: Stromwandier 2 (CT2) Eingangswert nicht angezeigt] Ereignis 4 Sollwert | Der Messbereich ist gleich wie der Sollwert des T%Rg(?o
Proportionalzyklus- | 0 bis 100 Sekunden éoelgiesl;.ufggr’ang 9 4: Manueller Ausgangswert (MV) [nicht angezeigt] (EV4) [hoch] Ereignisses 1 (EV1) [hoch] Vil é 0 )
nnan : ; (0: Unter Null einzustellen ist in Inegenierus-Modus F51 mdglich fiir - . 8: Verbleibende Zeit [nicht angezeigt] RTD-
Sollwert 3 (SV3) 0(0.0) 0027 ||zeit [Heizen] Proportionalzykluszsit [Heizen)) 2 ety St v ) [nicht angezeigt] ) || Ereignis 4 Sollwert | Der Messbereich ist gleich wie der Sollwert des TC/RTD:
N " o RUIS, o -Monitor wird auf der Heizen/Kiihlen-Regelungsart nicht angezeigt A i L A R 50 ( 50_0)
[Angezeigt, wenn fiir OUT1 bestellecode M, V, T oder D spezifiziert wurde] |Offnen Kollektor o (EV4) [nledng] Erelgnlsses 1 (EV1) [nledng] VIl 5.0
MT~ | | Minimale Ein/-Aus Zeit 0 bis 1000 ms 0 Siehe Einstellungsbeispiel. - - =
Sollwert 4 (SV4) 0(0.0) -l i Proportionalzyklus [Angezeigt, wenn fiir OUT1 bestellecode M, V, T oder D spezifiziert wurde] T AvtolAUTOVrard (VAN Urmeohalt - 5_F oy FO‘? BIock—AuswahI 0: Apgezelgt . 0
UUUY | Heizen) Modus-Umschaltung x DU of ) E?’;A( \ ) mschaltung ficht angezeigl) 0 0900 ||(keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt
Auswahl des 1 bis 4 1 oL Hy||Ausgangsiimiter hoch | PID-Regelung: Ausgangslimiter niedrig bis 105,0% 105.0 (keine Anzeige) py Fraet_er;sbpee(rjf Vlgr _:sg;uc;z ang,e;e'g'] ) Funktionsblock 05 |Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 05
Sollwerts (SV) Einer der vier Sollwerten kann fir Regelung ausgewahlt werden. B 1050 {:j(l:zhe)]n-Ausgangsllmller Heizen/KUhIen-PID-Regelung: 0,0 bis 105,0% 8: RU;\?/STOP rUmsghgltuunggc[iti;:%g:;:::bedienung [Parameter Uber AT und ST]
Effektiv, Timer 1 oder Timer 2 ahit wird. - B
'ektiv, wenn Timer 1 oder limer ausgewal WIrt deaktlvlert ‘q’r_,ul Autotuning (AT) 0: P|D_Rege|ung 0
Timer 1 0 Minue 00 Sekunde bis 99 Minuten 59 Sekunden 00:01 Il Ausgangsiimiter niedrig | P1D-Regelung: 5,0% bis Ausgangslimiter hoch PID-Regelung: 5,0 128: Parameters F21 und danach angezeigt. =0000 1: Autotuning (PID Optimierung)
oder 750 || (Kahlen-Ausgangsiimiter | * Ausgangslimiter hoch > Ausgangslimiter niedrig 'F','Ie[')z_i"o'g;h'e" Startup-Tuning (ST)| 0: ST deakiviert 0
H i H (niedrig)] i i -] - . i . > - Ei 0
Timer 2 0 Stunde 00 Minute bis 99 Stunden 59 Minuten. 00:01 Heizen/Kihlen-PID-Regelung: 0,0 bis 105,0 ] RUN/STOP- 0: RUN ) ;: Erl]r:rr]nee:l:lzjssﬁﬁrreer?
E . 0 bis 100 Sekunden 2R° Isek- fur Einstellung 1: STOP (STOP-Lampe leuchtet) . -
Werkeinstellungswert der Timer-Einheit: ProportionalzyKIus-| (o nter Null einzustellen ist in Inegenierus-Modus F51 méglich fir Zesaff..“sgfng F05 Block-Auswahl| 0: Angezeigt 0
Timer 3 0 (Min:Sek) 00:01 UUEU ) zeit [Kiihlen] Proportionalzykluszeit [Heizen) puls, Triac, und Einstellungsbeispiel: In diesem Beispiel wird Ausgangswert (MV) ausgeblendet. (keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt
imer [Angezeigt, wenn fiir OUT2 bestellecode M, V, T oder D spezifiziert wurde] | Offnen Kollektor FunKiionsbiock 06 | Dies istd P tor im Funktionsblock 06
- i Winimale Ein/-Aus Zeit | 0 bis 1000 ms 0 == = M N M N unktionsblocl ies ist der erste Parameter im Funktionsbloc
Timer 4 00:01 IU 'D"EJ IEL :Ir;,‘;]omonalzyk|us g?)r;gﬁizz?ﬂ vmergz]fur OUT2 bestellecode M, V, T oder D _ E_,—“'-l #—‘,'{ C(f_f? %‘ I _U (A ST . I l_ q_' ’l_l \Hn N > ] ,_ ‘;’_' /": \Hl_/ [Parameter tiber PID, ARW und Fine-Tuning]
— - ' ! ' Propotionalband | TC/RTD-Eingange TC/RTD:
. (W] N [N} [Ny gang
Timer Funktion 0: (Aus) 0 _H,E;":'ﬂ'f PV-Bi TCIRTD-Eingdnge: -1999 (1_99’9). bis 9999 (999,9) °C ['F] 000 Monitor-Modus + _ ] “H &7 = [Heizen] 1(0,1) bis Eingangsmessbereich (°C) 30 (30.0)
1: (Timer Funktion 1) bis (Timer Funktion 4) 0ooo -Bias Slpannupgs-/Stromelngange. (-)Eingangsmessbereich (PV/SV-Monitor)  (Vier Sekunden oder ng'_"ek'ma' (blinken) (Vier mal (blinken) Losung 0,1°C[°F]: innerhalb 999,9°C[°F] V/I: 3.0
Fiir Timer-Funktion, siehe Bedienungsanleitung fiir bis (+)Eingangsmessbereich fanger driicken.) ricken.) drticken) SET Spannungs- und Stromeingénge (V, 1): 0,1 bis 100,0%
RB100/RB400/RBS00/RB700/RBI00_(IMRO2C15-E[]) dF B ] ! _ » 1 zurlick zum Monitor- €———— ,’V" o ‘_" E <J des Eingangsmessbereichs.
Anzahl der 0 bis 9999 (9999: kontinuierlich) 0 PV-Digitaler Filter | 0 bis 100 Sekunden (0: deaktiviert) Modus s s | LE B 0 (0.0): EIN/AUS-Verhalten.
Wiederhohlung Aktiviert, wenn Timer-Funktion 3 oder 4 ausgewahlt wurde. PID-Regeiung: + [N] UUJ_J_'.' Integralzeit 1 bis 3600 Sekunden (0: PD-Verhalten) 240
S 0(0.0) i Manueller Aus;;a?lgzlrmnﬁér (niedrig) bis Ausgangslimiter (hoch) o0 (b""K{';) (Nachstelizeit)
ollwert-Verénder- | 1 (0,1) bis Eingangsbereich . 0 Ausgangswert : > > FA7 X : P : :
ungsrate-Limiter (Eiﬁhen:)oc(n,:),kf(o: geakﬁvien) = (MV? & Heizen/Kiihlen-Regelung: Kiihlen-Ausgangslimiter Den Wert des auszublendenden Parameters eingeben. Differentialzeit 1 bis 3600 Sekunden (0: PI-Verhalten) 60
(Aufwérts) Werkseinstelllungseinheitszeit: 0 Minute (hoch) bis Heizen-Ausgangslimiter (hoch) Um zwei oder mehrere Parameter auszublenden, die Summe der Werte der Parameter (Vorhaltzeit)

einstellen.




: Schaltdifferenz des

Anzeige | Parametername Einstellungsbereich Werkseinstellung Anzeige | Parametername Einstellungsbereich Werkseinstellung Anzeige | Parametername Einstellungsbereich Werkseinstellung Tabelle 3: Ereignisart (F41 bis F44) [A Soliwert (V) A Ereignis-Soliwert Ereignises
_HRW:| | Anti-Reset Windup | 1 bis 100% des Proportionalbandes. [Heizen] 100 C! H/ | Einstellungslimiter |Einstellungslimiter niedrig bis Eingangsmess- FGZ || Funktionsblock 52 |Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 52. Sollwert Ereignisartcode Verhalten
000 1| (ARW) (0: Integralzeit ist immer AUS) = 1372 || hoch Messbereich hoch bereich hoch B [Parameter iiber AT-Zyklus, AT-Schaltdifferenzzeit und ST-Start-Zustand] 0 kein Ereignis
- e Proportionalband | 1 bis 1000% des Proportionalbandes. [Heizen] 100 CI /]| Einstellungslimiter |Messbereich niedrig bis Eingangsmess- HIC || AT-Zyklus 0: 1,5 Zyklus 0 A | Abweichung hoch (mit SV-Wert)
0100 || [Kuhlen] (Ein/Aus-Regelung ist an Kiihlenseite allein nicht mdglich) =~200 | | niedrig Einstellungslimiter hoch bereich niedrig =0 1: 2,5 Zyklus Aoweichung hoch it Falefanidion™ Ereignis-Sollwert ist grosser als 0
;|| Overlap/Deadband | TC/RTD-Eingénge: e 0(0.0) 5 0P | |Binkende Anzeige des | 0: Blinken 0 A H || AT-Schalt- 0 bis 50 Sekunden 10 1| E | (mit Sv-Wert) OFF YA oN L,
~aoao -10(-10,0) bis +10 (+10,0)°C [°F] - {J || PV beiEingangsfehler | 1. Njicht-blinkende Anzeige ~ 10 ]| differenzzeit Q| Abweichung hoch mit Wieder-Haltefunktion * niedrig A A hoch
Spannungs- und Stromeingange: - - — - - - (mit SV-Wert)
- : T . . R : [ ST-Start-Zustand 0: Die ST-Funktion wird aktiviert, bei Netzeinschaltung, bei 0
-10,0 bis 10,0% des Eingangsbereichs. ’:_83 Funktionsblock 23 |Dies ist der ?rSte Earameter [ Funl‘(tllonSbloc?k 23 - —i’ Umschaltung von STOP zu RUN, oder bei Anderung des Sollwerts (SV). Abweichung hoch (mit Lokal-SV-Wert) Ereianis-Sollwert is Kleiner als 0
Uberlap (wenn mit einer negativen Einstellung) [ParamEter Uber die Belegung der dlgltalen Elngange] Y Y h hoch Haltefunk reignis- OC‘;V:F IZ/ einer als 0. oN
- - - N A 1: 0: Die ST-Funktion wird aktiviert, bei Netzeinschaltung. weichung hoch mit Haltefunktion * b
["1! || Einstellung der -3 bis +3 0 ] 50’7_‘ DI-Belegung 0 bis 7 [Siehe Tabelle 2] gzr;fé}%gdv:” o 14 (it Lokal-SV-Wert) niedig & A hooh” "
= 0000 || Finetuning (0: Deaktiviert) u 2: 0: Die ST-Funktion wird aktiviert, bei Anderung des Sollwerts (SV). Abweichung hoch mit Wieder-Haltefunktion *
5F0G F06 Block-Auswahl| : Angezeigt 0 i | [ e e o e 510 || Funktionsblock 60 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 60. (mit Lokal-SV-Wert)
| 0000 || (keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt el T L ISieustandundicle anzelge aes - [Parameter iber Kommunikationsfunktion] B | Abweichung niedrig (mit SV-Wert) Ereionis.Sollwert ist résser als 0
Inln] 2 . . a . 0: Ereigni ) Ubert A N ide A ] - - - - - - - reignis-soliwert ist grosser als
Eg | ek <O s i e 2 p i T < 6 D || Ausgang s e | O g bt umverimaert e der Uhorragungs. 0 [_MP5 ||Kommunikations- | 0: RKC Standard-Protokoll abhangig von 5 | | Abweichung niedrig mit Hatefunktion *
[Parameter Giber HBA-Einstellung, LBA-Zeit und LBD] = 00 || bei STOP-Zustand ausgang (AO) ist AUS. ) = T ||protokoll 1: Modbus Bestellcode (mit SV-Wert) ON A | OFF -
5 0 ]| Heizungsbruch- 0,0 bis 100,0 A 0.0 2 bDlzirbffLerI]g’g%%Zg;ng ist AUS, fmd der Ubertragungsausgang (AO) Hdd Geritoadrosse 0 bis 99 (Modbus: 1 bis 99) 0 R | Abweichung niedrig mit Wieder-Haltefunktion * niedrig A A hoch
~0000 || Aarm (HBA1) Soliwert | (0,0: Deaktiviert [Stromwert kann (iberwacht werden]) 3: Der Ereignisausgang und der Ubertragungsausgang bieiben beide =7 ' (Modbus: 1) (mit SV-Wert)
R - . Abweichung niedrig (mit Lokal-SV-Wert ignis-! i i
bH( || Heizungsbruch- 0.0 PrH || Auswaht der 0: STOP auf der PV-Anzeige + die STOP-Lampe leuchtet griin. 1 LPS |[Baudrate 0: 2400 bps 2: 9600 bps 3 9 miedria { : Ereignis-Soliwertis kleiner als 0.
=TI000 || Alarm (HBA2) Sollwert | [Angezeigt, wenn Ereigniscode "1" ausgewahit wird] = ! || Anzeige bei 1: STOP auf der SV-Anzeige + die STOP-Lampe leuchtet griin. =" 5 || Kommunikations- 1- 4800 bps 3+ 19200 bos Abweichung niedrig mit Haltefunktion * ON v OFF » PV
] bH Regelkreisbruch-Al 0 bis 7200 Sekunden (0: Deaktiviert) 480 : STOPgZ tand 2: Die STOP-Lample leuchtet griin. geschwindigkeit) . p . p 15 (mit Lokal-SV-Wert) niedrig A A hoch
L egelkreisbruch-Alarm IS ekunden (U: Deaktivie! -Zustan . . . . " — —
=04B0 || (LBA) Zeit ) o o - — - - _b,’ [ || Bit-Struktur 0 pls 11 (Modbus: 0 bis 5) 0 Abweichung niedrig mit Wieder-Haltefunktion
. . ie e -SV-
[Angezeigt, wenn Ereigniscode "2" ausgewahit wird] F_E,'E,' Funktionsblock 33 |Dies ist der ?rste !_Darameter im Funktionsblock 33 7 [Siehe Tabelle 4] (mit Lokal-SV-Wert)
I 5 d¢]|LBA Totband (LBD)| 0 bis Eingangsmessbereich 0 [Parameter Uber Ubertragungsausgang] T M || Intervallzeit 0 bis 250 ms 10 C | Abweichung hoch/niedrig (mit SV-Wert)
=nnnn ] . H H -‘ i
oy [Angezeigt, wenn Ereigniscode "2" ausgewahlt wird] Ho || Ubertragungs- 0: Mampué'ert)er Ausgangswert (MV1) 1 10 S (Ab\?/gi\(;hvl:lng )hoch/niedrig mit Haltefunktion *
; : = | 1: Istwert (PV Y - mit SV-Wert
M7 | |[FO7 Block-Auswahl | 0: Angezeigt I_||ausgangart MM || Kommunikations- | 0: Normale Antwort 0 : — .
5‘ mlw_’m“{ f : < Ni 9 9 H 0 2: Sollwert (SV) L IP! I i 1: Overrun-Fehler Wenn zwei oder mehrere Fehler Abweichung hoch/niedrig mit Wieder-Haltefunktion *
00dd | |(keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt Tl 0 ||antwort-Monitor 2; Paritat-Fehler gleichzeitig auftreten, T | (mit SV-Wert)
] A s . s A H Ubertragungs- Wenn MV1 ausgewahlt wird: Hoher ) - wird die Summe der Fehlernummer
F_,_,B_ Funktionsblock 08 | Dies ist der grste Paramgter im Funktl_onsblock 08 o =553 bereich Ubertragungsausgangsbereich niedrig bis 105,5% Grenzwert des 4: Framing-Fehler angezeigt Abweichung hoch/niedrig (mit Lokal-SV-Wert)
[Parameter {iber Proportionalzykluszeit und Ausgangslimiter] ausgangs ereic Wenn PV oder SV ausgewahit wurde: Eingangsbereichs 8: Pufferliberlau ‘ Abweichung hoch/niedrig mit Haltefunktion * oN | off y 7 ON
r i _ ; Relaisausgag: oC ) I ) - — - - ) FF » PV
I Proportionalzyklus- | 0 bis 100 Sekunden I 929 Ubertragungsausgangsbereich niedrig bis Eingangsmessbereich hoch FTJ || Funktionsblock 70 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 70. 16 (mit Lokal-Sv-Wert) niedrig A~ —A—>—A  poch
0020 || zeit [Helzen] Der V\(ert der Proportior?alzykluszeit [Heizen] ist im Spannungspuls, | FH_ 5 Ubertragungs- Wen"AMW ausgewahlt wird: ‘ Unterer o [u':r'madr?irgsetl!?i:nibrg]r die Einheitzeit des Sollwert-Veranderungsrate-Limiters Abweichung hoch/niedrig mit Wieder-Haltefunktion *
Ingenieur Modus F51 eingestellt werde n. 1 - . -5% bis Ubertragungsausgangsbereich hoch (mit Lokal-SV-Wert)
Offnenkollektor 1999 || ausgangsbereich - ; Grenzwert des 17007 || Einheitzeit des Sollwert- - Mi 0 i iedrig (mi
[Angezeigt, wenn Bestellcode M, V oder D fiir OUT1 spezifizielt wird] | 2 N~ Wenn PV oder SV ausgewahit wurde: Eingangsbereichs VR ; ver 0: Minute Abweichung hoch/niedrig (mit SV-Wert)
niedrig Eingangsmessbereich niedrig bis Ubertragungsausgangsbereich hoch. 9ang - 1 | | Verénderungsrate-Limiters 1: Stund X [hoch/niedrig individuell einstellbar]
MI™ || Minimale Ein-Aus Zeit | () bis 1000 ms 0 U : Stunde 9
- fur Proportionalzyklus . o f f i - Mi . Abweichung hoch/niedrig mit Haltefunktion *
G000 | ineizen) [Angezeigt, wenn Bestellcode M, V oder D fiir OUT1 spezifizielt wird] of 5:|| AO-Skalenend- -10,0 bis +10,0% Kalibrierter [ MUJ || Einheitzeit des 0:Minute : Sekunde 0 5 | Y |(mit SV-Wert) [hoch/niedrig individuell einstellbar]
I H. | | Ausgangsiimiter hoch 105.0 U || kalibrierungswert Den AO-Skalenendkalibrierungswert und den " g )| Timers 1 Stunde : Minute 7 |Abweichung hoch/niedrig mit Wieder-Haltefunktion *
oy - . imi H 1 i 0, . T . o . . . i A i ia indivi i
OL T Heizen Ausgangslimiter PID-Regelung: Ausganglimiter niedrig bis 105,0% - AO-Nullkalibrierungs- i i . = . Fg ! Funktionsblock 91 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 91. (mit SV-Wert) [hoch/niedrig individuell einstellbar]
] ) . ) . o o/ AO-Nullkalibrierungswert nicht veréndern. Kalibrierter I - Por——
L (hoch)] Heizen/Kuhlen PID-Requng. 0,0 bis 105,0% Lo wert . ; . Wert - P ter tiber Monit Abweichung hoch/niedrig (mit Lokal-SV-Wert)
0f Sonst kann die Genauigkeit verloren gehen. [Parameter Gber Monitor] [hoch/niedrig individuell einstellbar]
A - — ] R i it di i [
ol ||| Ausgangsimiter niedrig | PID-Regelung: -5,0% bis Ausganglimiter hoch PID control: 5.0 =y} Funktionsblock 41 |Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 41. '-'_""5';{ ROM-Version Anzeigt die Version der geladenen Software 18 Abweichung hoch/niedrig mit Haltefunktion *
- _BEU [::Uh'l..en Ausgangslimiter * Ausgangslimiter hoch > Ausgangslimiter niedrig Heat/Cool PID - [Parameter e nisfunktion] u Monitor (mit Lokal-SV-Wert) [hoch/niedrig individuell einstellbar]
(hoch) Heizen/Kiihlen PID-Reglung: 0,0 bis 105,0% control: 105.0 9 771 | Monitor fir die 0 bis 9999 Stunden p— Abweichung hoch/niedrig mit Wieder-Haltefunktion *
- ES [||Artdes 0 bis 23 [Siehe Tabelle 3] abhéngig von - Integrierte Beriebszeit (mit Lokal-SV-Wert) [h och/niedrig individuell einstellbar
i _ : elay contact output: - PP
'”“3,7-7 Pr.otp[iqlholnallzyklus 0 gIS v1v Or(t)dSePkun(riten kst Hoizon] kann 2 0 || Ereignisses 1 Bestellcode U ; P ES————
uucy || zelt [Kunlen eI ¥Yert der Froporuonaizyxiuszeit [Hietzen Kkann im Voltage pulse output, . . I~ I~ I | [Monitor des Peak-Hold- |- is + °
Ingenieur Modus F51 eingestellt werde n. Open collecter output] Hg | || Haltefunktion des (1): /:Ilil?efunktion EIN (wenn das Gerat eingeschaltet wird: L JL lT_‘Il’ Werts der Umgebungs- 10 bis +100°C Band (mit SV-Wert) ON OFF | py
. i —_ = 0 || Ereignisses 1 : e Bt von OB o RN e ot wind abhangig von 30 || temperatur 6 | U | [hoch/niedrig individuell einstellbar] niedig ~A—+—A——A hoch
[Angezeigt, wenn Bestellcode M, V oder D fiir OUT2 spezifizielt wird] u [¢] _wenn das tserat von zu umgeschaltet wird) Bestellcode P
= Nimimalo EmAusZei - 2: V\Illzt:jer-HaItdefunétloptElN é\_/l_Vggn da;fl\‘erat elngehsclhalteg " 17 Band (mit Lokal-SV-Wert)
| 'E v - us-Zel ) 0 bIS 1000 ms 0 wird; wenn das Gera yon ) zu umgescl altet wird;
=nrAn fiir Proportionalzykluszeit wenn der Sollwert verandert wird) Band (mit Lokal-SV-Wert)
5 uu-r.'lg’ [:;:e;]l — - éAr:iezelgt, wenn Bestellcode M, V oder D fiir OUT2 spezifizielt wird] E H ILL’ Schaltdifferenz 0 bis Eingangsmessbereich TC/RTD: 2/(2’0)' 19 [hoch/niedrig individuell einstellbar]
! ock-Auswahl| 0: Angezeigt 0 = 2 || des Ereignisses 1 Spannung/Strom: Tabelle 1: Ein rt (F21
L g . gangsart ( ) H | Prozess hoch
] X ) SN . 02 : - )
0000 1| (keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt — - — - Eingangsart Dezimalstelle | Messbereichscode | | Eingangsart Dezimalstelle | Messbereichscode 9 — - _OFF A ON_»pv
- - - - ] Ausgangsverhalten des | 0: Bei Eingangsbruch wird der Ereignisausgang auf EIN nicht gezwungen. 0 K | Prozess niedrig mit Haltefunktion * niedrig hoch
. gang g g o
F0g9 Funktionsblock 09 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 09 Do Ereignisses 1 bei 1: EIN bei Messbereichsiiberschreitung; Kein Verhalten bei Unterschreitung. 0 0 K01, K02 N (°C) 12 0 NO1, NO2
B Parameter tUber Einganskorrktur U Eingangsbruch 2: EIN bei Messbereichsunterschreitung; Kein Verhalten bei Uberschreitung. 1 K09, K43 PL _ (°C) 13 0 A01, A02 J | Prozess niedrig
gang ON OFF
PV-Bias TC/RTD-Einaénae: -1999 (199.9) bis 9999 (999 9) °C [°F 0(0.0) 3: EIN bei Messbereichstiberschreitung oder Messbereichsunterschreitung. K (°C) 1 0 K03, K04 W5Re/W26Re (°C) 14 0 W01, Wo2 10 . . edri A »PV
- ,—,rﬁ.,b,-,f spannu,;g;r]f’;:g,?e}ngéng(e. 9 bis (999.9)°C A1 ‘ 4: AUS bei Messbereichsiiberschreitung oder Messbereichsunterschreitung 1 K10 Pt100 (°C) 15 1 DO1- D10 L | Prozess niedrig mit Haltefunktion niedrg hoch
Huby (-)Eingangsmessbereich bis (+)Eingangsmessbereich 2 0 KOS, K06, K41 JPt100 (°C) 16 1 P01 - P10 7 V | SV hoch (mit SV-Wert)
— — 3 0 Jo1 Spannung DC0-1V 33 1 301 — OFF v A‘ ON | sv
. . . . \/ tivi tivi . i i niedri
dF ||PV-Digitaler Filter | 0 bis 100 Sekunden (0: deaktiviert) 1 E_ AL des"x‘fj:‘g"agngs"zes""erung 0: Aktiviert 0 J (°C) 1 Jo7 Spannung DC0-5V | 34 | . [401 20 SV hoch (mit Lokal-SV-Wert) 9 hoch
0o | O 1| Ereignisse 1 1: Unaktiviert 4 0 J02_J06, J15 Spannung DCO-10V_| 35 | ingqeppar | -901 iedrig (mit SV-
. 5 1 T02, 703, T05 Spanung DC1-5V | 36| 0bis3 601 8 | W | SVniedrig (mit SV-Wert) oN OFF
CF T || F09 Block-Auswahl| 0: Angezeigt 0 J/I" T'|| Ereignis 1 Timer | 0 bis 600 Sekunden 0 T (0 i T Stom  DCO-20mAl 37 s 701 > SV hiecre (i LokakSveert iedig & b SV
= - : N ; . niedrig (mit Lokal-SV-Wer
0000 || (keine Anzeige) | 1: Nicht angezeigt g S (C) | s 0 S02 Stom  DC4-20mA| 38 801
F !l || Funktionsblock 10 | Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 10 T 11| Ereignis 1 0: Unaktiviert 0 R (°C) 9 0 R02 ILBD‘SCha"diffefe"Z‘i
- [Parameter tiber manueller Ausgangswert (MV)] - L Verriegelung 1: Aktiviert E (°C) 10 0 E01, E02 S Ausser  >H
L . — : B (°C) 1 0 BO1, B02 Alarmbereich F Ay ichs \y B/} Alarmbereich
M—-MV .|| Manueller PID-Regelung: Ausgangslimiter niedrig bis 0.0 , - — - — , ety Alarmbereichs v BT ot PV
=0000 || Ausgangswert A limiter hoch Das Detail der Parameter in F42 (Ereignis 2) bis F44 (Ereignis 4) ist das gleiche . . .. .
1 . o Uhrten Zahlen einstellen. i - * -
uuuy HU?'gaf}%% L”Iﬂ' er hoc o o wie F41 (Ereignis 1). Die nur in der Tabelle aufgefiihrten Zahl tell 11 | 2 | Regelkreisbruch-Alarm (LBA) LBD-Sollwert
(MV) eizen/ku er"Regelung- Kuhlen-Ausgangsllmlter Sonst kann eine Fehlfunktion auftreten. TC/RTD-Eingénge: 0,8°C [°F] (fest)
(hoch) bis Heizen-Ausganslimiter (hoch) F_L{S Funktionsblock 45 | Dies ist der grste Parameter. im Funktionsblock 45. Eingangsart ist konfigurierbar. Eingangsart kann innerhalb der gleichen Gruppe ausgewahit Spannungs-/Stromeingénge: 0,8% des Messbereichs (fest)
=[] ||F10 Block-Auswahl | 0: Angezeigt 1 [Parameter tber HBA-Funktion] werden. (z.B. TC/RTD-Eingangsgruppe, Spannung/Stromeingangsgruppe). PO T
~000 1 ]| (keine Anzeige) 1: Nicht angezeigt ,r__ 'R || CT-Ratio 1 bis 100 CTL-6P: 800 B: Nicht-Alarm-Zustand auf AL;fstieg, Alarm-Zustand auf Abstieg.
= B00 || (Anzahl der Windungen) CTL-12P: 1000
. . - Das Gerat stoppt bei FAIL. (FAIL-Ausgang (normalerweise
5.5 Funktionsblock 21 (F21) bis 91 (F91) Hb.’: Anzahl der HBA- |0 bis 255 Mal 3 13 | 3 [FAL geschlossen): Kontakt geéffnet bei FAIL).
i i iehe " i 3 ieur- " = Verspatungen I
et r e o £21 B Sone 2D Sk dsZogngs am e odes” L | veroitr Tabele 2 O 8legung (F23) 12 | 4 [
- : ) : : : ! i ies i i i . 1 Auswahl des Sollwerts (SV1 bis SV4 - ) -
block 00 (FO0)" B Einstellungen miissen freigeschaltet werden.Siehe "3. Umschaltung der Betriebsart" F.S k Funktionsblock 51 | Dies ist der ferste FEEITAEr [T P B 2R Soliwert DI1 | DI2 - ( : ) 22 | 1 | Heizungsbruchalarm (HBA) Der Alarm ist EIN bei HBA Zustand.
[Parameter Uber Regelverhalten] 0 Inaktiv(keine DI-Belegun) SV1 SV2 SV3 Sv4 S— —
- 55 | |Umkehrfunktion/ | 0: Umkehrfunktion abhangig von L - DI1 | Geoffnet |Geschlossen| Gedffnet |Geschlossen 23 | 5 | Ausgang des Kommunikation-Monitorergebnis :’:'19(;' ',;ivr::fes ':?;Ti:‘car:?t‘ eﬁergi:;r:thka"on langer
Anzeige |Parametername Einstellungsbereich | Werkseinstellung = =7 | |Direkte Funktion | 1: Direkte Funktion Bestellcode 1 Auswahl des Sollwerts (V1 bis SV4)t DI2 | Gosmet | Gedfinet |Geschiossen| Geschiossen 9 eing :
FE' ” Funktionsblock 21 |Dies ist der erste Parameter im Funktionsblock 21. - - LuftGhion 2 SV-Auswahl 2| RUN/STOP- 3 (Der Wert wird in 2 Sekunden bestimmt, nach DI und DI2 **Dle Hlaltefunktlon und Wleder-HaIt?funtlon mussen in Ereignis-Halteverhalten (EHo1 to EHo4) eingestellt werden.
o= ¢ . . Kihlun . 9 anai SV1 und SV2 Umschaltung eandert wurden. Vorsichtsmassnahmen zur LBA-Einstellung
R ter Uber E rt oac 9 . abhangig von ( ) g )
[Parameter Uber Eingangsart] - 0 1: Wasserkiihlung Bestellcode 3 SV-Auswahl 2| AUTOIMAN- . Auswahl des Sollwerts (SV1 und SV2) -- Die LBA-Funktion ist auf der Heizen/Kiihlen-PID-Regelungsart nicht maglich.
’y NP Eingangsart 0 bis 38 [Siehe Tabelle 1] abhéngig von 2: Kiihlung - Linear (SV1 und SV2) Umschaltung Kontakt geéffnet: SV1, Kontakt geschlossen: SV2 -- Die LBA-Fuqkﬂon kaljm nicht al§t|\{|er1 werden, wenn das AT e|ngeschalte§ wird. . . , ,
- 3 - -- Normalerweise soll die LBA-Zeit (im Parameter-Einstellungsmodus) zwei mal léanger als die Integral-Zeit (Nachstellzeit)
Z Bestellcode 4 SV-Auswahl 2 5 RUN/STOP-Umschaltung ¢
oHHc||EINAUS-Verhalten | TC/RTD-Eingange: 0(0,0) bis 100 (100,0) °C [°F] | TC/RTD: 1 (1,0) &V und 5V2) Freigabe der Verriegelung | Kontakt gedffnet: STOP, Kontakt geschiossen: RUN singestellt werden.
= Dizi I iti 0: Keine Kommastelle [Siehe Tabelle 1] L = / Schaltdifferenz (oben) P . . 0, mV/V/mA: 0,1 - Wenn die LBA-Zeit zu der Regelobjekts nicht passt, kann der LBA unangemessen Ein/Ausschaltung wiederholen oder sich
U dF || Dizimalposition : ) ) b abhangig von ! Spannungs- und Stromeingénge: 0,0 bis 10,0% : 5 | RUN/STOP- 3| AUTO/MAN- 4 | 4 AUTO/MAN -Umschaltung nicht einschalten. In solchem Fall soll die LBA-Zeit langer eingestellt werden.
i 1: One dezimalstelle bis 3: Drei dezimalstelle Bestellcode — [EIN/AUS Verhalten des Eingangsbereichs Umschaltung Umschaltung Kontakt gedffnet: MAN, Kontakt geschlossen: AUTO
TC/RTD-Eingange: 0 bis 1 = HLF Schaltdifferenz (unten) 1r;1(\:///|\?/1/—r:A1(§110) 6 Eg]':éﬁ;toui'q 3| Freigabe der Verriegelur?g 5 Freigabe der Verriegelung: ) .
Spannungs- und Stromeingange: 0 bis 3 ! o 7 | AUTO/MAN- 4| Freigabe der Verriegelurg Verriegelung wird freigegeben, wenn sich der Kontakt-Zustand Tabelle 4: Datenkonfiguration (F60)
. L . R I i | 0: Ergebnis der R Irech Umschaltung (von 6ffnen zuschliessen) verandert. - T N Auswahlbare - Paritat T Auswahibare
bDS Burnout-Richtung | 0: Messbereichsiiberschreitung Die Richtung variiert mit dem 0 obao egelausgang bei : Ergebnis der Regelrechnung 0 Sollwert| Datenbit | Paritatbit | Stoppbit | " o on | | Sollwert| Datenbit aritatbit | Stoppbit | o unikation
-0 1: Messbereichsunterschreitung  gewahiten Eingang. = [ ||Fdhlerbruch 1: Ausgangslimiterwert niedrig (Ausgang AUS) [L1] Beziehung zwischen Tastenbedienung/Kommunikation und DI-Zustand 0 8 | keine 1 6 7 |keine 1
— Im Falle der Regelungsart Heizen/Kuhlen, Heizen- und Kihlenausgange 1 8 keine 2 RKC-K i- kei RKC-Kommuni-
G Eingangsbereich TC/RTD-Eingange: TC/RTD: ehen beide AUS. Auswahlart Auswahl durch DI * Aktueller Zustand Lampen-Zustand -communt 7 7 cine 2 )
[ gang g 2 8 gerade 1 kation 8 7 erade 1 kation
- qggg hoch Eingangsbereich niedrig bis Maximumler Wert des gewahlten Minimaler Wert - Beispiel: Auswahl des Sollwerts - N N g
2 ocC Eingangsbereichs des gewahiten LIMP || Stossfreie 0: ohne stossfreie Umschaltung 1 SV- (Sv P Sv2) SV2 wird ausgewahitet. an SV2 umgeschaltet Die SV1-Lampe geht aus. 3 8 geradeO| 2 Modbus 9 7 gerade 2
Spannungs- (V) und Stromeingang (1 Eingangsbereichs =" | || Umschaltung 1: mit stossfreier Umschaltung Auswahl | $v1 wird ausgewahit. (Kontakt geschiossen) Die SV2-Lampe leuchiet. 4 8 [|ungerade) 1 10 7 Jungerade) 1
19999 bis 9999 V/I: 100.0 RUN (Kontakt geschlossen) RUN Die STOP-Lampe geht aus 3 8§ |ungerade] 2 L 7 |ungorade| 2
(Der Bereich variiert mit der Einstellung der Dezimalstelle) _u' I P ]| Differentiales 0: D!fferentlal - Messwert 0 g?gé RUN STOP (Kontakt geloffet)
Eingangsbereich niedrig < Eingangsbereich hoch g || Verhalten 1: Differential - Abweichung Y - Modbus ist die eingetragene Marke von Schneider Electric Erste Ausgabe:
- mschal- RUN (Kontakt geschlossen) STOP Die STOP-Lampe leuchtet. adxeserggleitzng vondete und sind entweder Warenzeichen oder eingetragene Dritte Ausgabe: Juli, 2014 IMQOO]
PE 5 r Eingangsbereich TC/RTD-Eingénge: TC/RTD: ry Einstellung der 0: 0,1 Sek. (fest) 2 tung STOP STOP (Kontakt gelofinel) jarenzeichen der jeweiligen Firmen. - Juli,
- . . Eingangsbereich niedrig bis minimalen Wert des gegéhlten . = 2 proportiona|en 1: 0,25 Sek. (fest)
4999 niedrig Ein B Minimaler Wert ’ AUTO Die MAN-Lampl h .
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